SK  Uzivatel'sky manual TM7000 riadiaca jednotka s prijimacom

Bezpecnostné inStrukcie
Podrobne si precitajte uzivatelsky manual pred uvedenim zariadenia do prevadzky;
Nedotykajte sa ziadnych €asti vyrobku (vratane antény) po uvedeni zariadenia do prevadzky;
Nevstupujte do rezimu ucenia riadiacej jednotky poc¢as chodu motora. Zabranite tym chybnej prevadzke.
Prijem signalu moéze byt ruseny inymi komunikacnymi zariadeniami. (napriklad bezdrétovy riadiaci systém s rovnakym
frekvenénym rozsahom);
Je zakazané pouzit TM7000 na ovladanie vysoko rizikovych zariadeni a systémov (napr. Zeriav);
TM7000 sa pouziva iba na ru¢né dialkové a bezdrotové ovladanie a to pri systémoch zabezpecenych proti ohrozeniu
zivota alebo poskodeniu majetku po€as poruchy chodu alebo ktorych bezpeénostné rizika boli odstranené.

Elektrické zariadenie méze podra platnych predpisov SR instalovat’ a opravovat’' len osoba s platnym preukazom
sposobilosti. Pri neodbornej manipulacii hrozi NEBEZPECIE URAZU ELEKTRICKYM PRUDOM!!!

2. Technicka Specifikacia

Napéjacie napéatie: 85-265VAC (220V/AC 50HZ alebo 110V/AC
60HZ — moze byt zvoleny podla motora)

Pracovna teplota : - 20°C do 60°C,

Maximalne zataZenie: 1.67A, 250V (400W)

Vstavana poistka: bez vstavanej poistky

Pracovna frekvencia : 433,92 MHz;

Max. pocet ulozenych vysielacov: 30 ks;

Rozmer : 45*33*20mm

Hmotnost : 369

3. InStrukcie — Zap4janie riadiacej jednotky

1/2/3 Konektory pre externy ovladaci spinac

1/2 Konektor pre tla¢idlo zatvorenie

1/3 Konektor pre tla¢idlo otvorenie.

4\5 Vstup pre napajanie napatia 110VAC/220VAC (nastavitelne podla

motora) l . l E
6\7\8 konektory pre motor ; E E 2 -§.§ g
6 Konektor pre spoloény port motora ; g }g 5 }g § o
7 Konektor pre ovladanie motora port 1; L N
8 Konektor pre ovladanie motora port 2; Dialkové AC napajénie

vysielage - vstup Motor
4. InStrukcie — Rezim ucenia — . —

Tlacidlo ,uéenia“ sa nachadza na prednej strane ovladaca (tlacidlo 4)!

1.

2B.

2C.

5.

Model: T6405

. Zacatie procesu ucenia: Potlacte tla¢idlo ucenia na 3 sekundy, alarm zvoni pomaly,

Urcenie hlavného vysielaca:

Potlacte tlacidlo u€enia na cca. 3s a sucasne zapnite do siete riadiacu jednotku.
Priblizne po 3s zazvoni alarm a motor 2 krat zavibruje. Po uvolni tladidla u€enia alarm 3
krat zazvoni a motor 3 krat zavibruje. Tento novy vysiela¢ bol zaznamenany riadiacou
jednotkou ako hlavny vysiela€. Zaroven vymaze vSetky predchadzajuce zaznamy.

Ur€enie vedlajSieho vysielaca hlavnym vysielacom:

motor 1 krat zavibruje. Po uvolneni tlacidla uenia sa alarm vypne, motor 3 kréat

zavibruje. Riadiaca jednotka sa nachadza v rezime ucenia.

Urcenie vedlajsSieho vysielaca: Potlacte tlacidlo u¢enia na 3 sekundy, alarm zazvoni pomaly, motor 1 krat zavibruje.
Uvolnite tla¢idlo u€enia, alarm zvoni, motor 3x zavibruje. Tento novy vysiela¢ bol riadiacou jednotkou zaznamenany ako
vedl'ajSi vysiela a riadiaca jednotka proces ucenia ukonci. (Motor nevibruje, ak sa riadiaca jednotka naucila rozpoznat
dostatok vysielacov alebo ak uz je vysiela¢ riadiacou jednotkou rozpoznany).

Vymazanie vedlajSich vysielacov: Potlacte tlacidlo u¢enia na 8 sekind, alarm zvoni pomaly, motor 1 krat zavibruje. Po 8
sekundéach alarm zvoni rychlo, motor 2 krat zavibruje. Po uvolneni tlacidla u¢enia alarm zvoni, motor 3 krat zavibruje.
VSetky vedlajSie vysielaCe boli vymazané a riadiaca jednotka ukonci proces ucenia.

InStrukcie — Dialkovy vysielaé

Len hlavny vysiela¢ mbéze nastavit rezim u€enia a zaroven ovladanie chodu motora, .

Tlacidla vysielaca koreSponduju s funkciami otvorit (1), zastavit (2) a zatvorit' (3).

Dialkové ovladanie: Stlacte tlacidlo otvorit' (1), motor pracuje v smere hodinovych ruciCiek a brana sa otvara; Stlacte
tlac¢idlo zatvorit' (3), motor zastavi. Opatovne stlacte tladidlo zatvorit' (3), motor pracuje proti smeru hodinovych ruciciek a
bréna sa zatvéra; Stlacte tlacidlo otvorit' (1), motor sa zastavi.

Max doba prevadzky: maximalny ¢as chodu motora je 100 sekdnd; motor sa okamzite zastavi, ak ¢as prevadzky
dosiahne 100 s.
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