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1) Upozornenia

Tento névod obsahuje dolezité informacie tykajuce sa
bezpecnosti montaze. Je potrebné precitat’ si cely navod este
predtym, ako zacnete s inStalaciou. Odlozte si tento navod aj
pre pouzitie v buducnosti.

Vzhladom na nebezpecie, ktoré sa mdze vyskytndt pocas
montaze a pouzivania ROBUSu, je potrebné, aby bola montaz
vykonana pri plnom reSpektovani platnych predpisov. Tato
kapitola obsahuje vSeobecné upozornenia. Dalsie dolezité
upozornenia najdete v kapitolach ,3.1 Prvotné previerky“ a ,5
Kolaudacia a uvedenie do prevadzky*“.

A Podla najnovsej europskej legislativy
automatizovanie brany alebo dveri spada pod Nariadenie
98/37/CE (Nariadenie o strojoch) a blizSie pod normy: EN
13241-1 (harmonizovana norma), EN 12445, EN 12453 a EN
12635, ktoré umoziuju vydat vyhlasenie o zhode
s nariadenim o strojoch.

Dalsie informéacie, sprievodcu k analyze rizik a zostaveniu
technickej dokumentacie su na ,www.niceforyou.com®. Tento
navod je adresovany vyhradne pracovnikom s technickou
kvalifikaciou na montaz. Okrem $pecifickej prilohy ,In$trukcie

a upozornenia pre uzivatelov motora ROBUS", ktoru

inStalujuci oddeli, Ziadne dalSie informacie uvedené v tomto

navode nie su urcené pre kone¢ného uzivatela!

e OdliSné pouzivanie ROBUSu ako to, ktoré je uvedené
v tomto navode, je zakazané. Nespravne pouzivanie moze
vyvolat nebezpecné situacie alebo spbsbit’ Skody osobam
a veciam.

e Pred zacatim montaze je potrebné vykonat analyzu rizik,
ktora zahfha zakladné bezpecnostné poziadavky v zmysle
prilohy | Nariadenia o strojoch s uvedenim prislusnych
prijatych rieSeni.

Pripominame, Ze analyza rizik je jednym z dokladov, ktoré
tvoria technicku dokumentéciu automatického zariadenia.

e Na zaklade Specifickej situacie a pritomnosti rizik zistite
potrebu dalSich zariadeni potrebnych na kompletizaciu
automatického systému s ROBUSom. Do uvahy treba brat
napriklad riziko narazu, stlacenia, zakliesnenia, vle€enia
a pod. a dalSie vSeobecné rizika.

e Na ziadnej Casti nerobte zmeny, ak to nie je uvedené
vtomto navode. Takéto operacie mbzu viest len
k porucham. NICE sa zrieka akejkolvek zodpovednosti za
Skody spdsobené upravenymi vyrobkami.

e Pocas montaze a pouzivania predidte tomu, aby do vnutra
riadiacej jednotky ainych otvorenych zariadeni vnikli
predmety &i tekutiny. V pripade, ze sa tak stane, obratte sa
na zakaznicky servis NICE. Pouzivanie ROBUSu v takomto
stave mOze byt nebezpecné.

e Automatické zariadenie nemd6ze byt pouzivané skoér, ako
bolo uvedené do prevadzky v zmysle kapitoly ,5 Kolaudacia
a uvedenie do prevadzky*“.

e Obalovy material zROBUSu musi byt zlikvidovany v plnom
sulade s platnymi predpismi.

e V/ pripade poruchy, ktord sa neda odstranit za pomoci
informacii v tomto navode, obratte sa na zakaznicky servis
NICE.

e Ak vypadne isti¢ alebo poistka, zistite a odstrarnte pri€inu
poruchy, az potom ich vymerite.

e Skoér ako zasiahnete do vnutornych svoriek pod krytom
ROBUSu, vypnite vSetky napajacie obvody. Ak je zdroj
mimo vasho dohladu, umiestnite k nemu tabulu ,POZOR:
PREBIEHA UDRZBA".

Zvlastne upozornenia o vhodnosti pouZivania tohto vyrobku
v slvislosti s Nariadenim o strojoch 98/37/CE  (predtym
89/392/CEE):

e Tento vyrobok sa dostava na trh ako ,Cast stroja“, je teda
vyrobeny, aby bol zabudovany do nejakého stroja alebo
skompletovany s dalSimi  zariadeniami za  Uc¢elom
zostrojenia ,stroja“ v zmysle Nariadenia 98/37/CE len
v spojeni s dalSimi komponentmi a sp6sobom popisanym
vtomto navode na montaz. Ako vyplyva z Nariadenia
98/37/CE, upozorfiujeme, Ze nie je dovolené uviest tento
vyrobok do prevadzky, kym vyrobca stroja, do ktorého je
tento vyrobok zabudovany, svoj stroj neoznacil a nevyhlasil
zhodnym s Nariadenim 89/37/CE.

Zvlastne upozornenia o vhodnosti pouzivania tohto vyrobku
v sUvislosti s Nariadenim o nizkom napati 73/23/CEE
a nasledujucimi upravami 93/68/CEE:

e Tento vyrobok zodpoveda poziadavkam Nariadenia
o nizkom napéti, ak je pouzity na ucel a v konfiguracii
stanovenych vtomto navode a v kombinacii s vyrobkami
uvedenymi v katalégu vyrobkov Nice S.p.a. Poziadavky
nemusia byt zaruCené, ak je vyrobok pouzity vinej
konfiguracii alebo s inymi vyrobkami, ako su predpisané. Za
takychto podmienok je zakazané pouzivanie vyrobku, pokial
ten, kto vykonava in$talaciu, nepreveril  sulad
s poziadavkami vyplyvajucimi z nariadenia.

Zvlastne upozornenia o vhodnosti pouZivania tohto vyrobku

v suvislosti s Nariadenim o elektromagnetickej kompatibilite

89/366/CEE a nasledujucimi Upravami 92/31/CEE

a 93/68/CEE:

e Tento vyrobok bol vystaveny skuske tykajucej sa
elektromagnetickej kompatibility v najkritickejsich
uzivatelskych situaciach, v konfiguracii predpisanej tymto
navodom avkombinacii s prisluSenstvom uvedenym
v katalégu vyrobkov Nice S.p.a. Elektromagneticka
kompatibilita nemusi byt zaru€end, ak je vyrobok pouZity
vinej Kkonfiguracii alebo sinymi vyrobkami, ako su
predpisané. Za takychto podmienok je zakazané pouzivanie
vyrobku, pokial ten, kto vykonava inStalaciu, nepreveril
sulad s poziadavkami vyplyvajucimi z nariadenia.
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2) Popis vyrobku a ucel pouzitia

ROBUS je séria elektromechanickych nereverznych motorov uréenych na
automatizovanie posuvnych bran. Su vybavené elektronickou riadiacou
jednotkou a konektorom radiového prijimaéa SMXI alebo SMXIS
(volitelné). Elektrické zapojenia smerom k vonkaj§im zariadeniam su
zjednodu$ené vdaka pouzitiu ,BlueBUS®, techniky, ktora umozriuje zapojit

Zakladné rozdiely medzi vyrobkami z rady ROBUS su uvedené v tabulke 1.

viaceré zariadenia len cez 2 vodi¢e. ROBUSy funguju prostrednictvom
elektrickej energie. V pripade vypadku napajania z elektrickej siete je
mozné odblokovat motor prislusnym kli€om a ruéne hybat branou, alebo
je mozné pouzit volitelné prisluSenstvo: batériu PS124, ktora umoznuje
niekolko manévrov aj bez napdjania zo siete.

Tabulka 1: Porovnanie zakladnych parametrov motora ROBUS
Typ motora RB600

RB600P RB1000 RB1000P

Typ koncového spinaca elektromechanicky

indukény elektromechanicky | indukény

Maximélna dizka kridla 8m 12m

Maximalna vaha kridla 600 kg 1000 kg
Max. kratiaci moment pri rozbehu 18 Nm 27 Nm
(zodpoveda sile) (600 N) (900 N)

Motor a transformator

motor 24 Vcc @ 77 mm

motor 24 Vcc @ 115 mm

transformator EI

toroidny transformator

Poznamka: 1 kg = 9,81 N, a teda napr. 600 N = 61 kg

303mm

92mm

330mm

2.1) Limity fungovania

Udaje tykajtice sa funk&nosti vyrobkov rady ROBUS st uvedené v kapitole
,8 Technické parametre” a su to jediné hodnoty, ktoré umoznuju spravne
postdenie vhodnosti pouzitia. Konstrukéné vlastnosti ROBUSov ich
preduruji na pouZitie na posuvnych kridlach podla obmedzeni
uvedenych v tabulke 2, 3 a 4.

Redlna vhodnost ROBUSu na automatizovanie urcitej posuvnej brany
zéalezi od trenia a dalSich javov, aj ndhodnych, ako je pritomnost ladu,

ktory méze branit’ v pohybe kridla. Na realnu previerku je neodmyslitelné
zmerat' silu potrebni na pohyb kridla po€as celej jeho drahy a preverit, i
tato neprekracuje polovicu ,nominalneho krutiaceho momentu“ uvedeného
v kapitole ,8 Technické parametre” (doporucuje sa hranica 50 %, kedze
nepriaznivé klimatické podmienky mozu zvysit trenie). Dalej na stanovenie
poc¢tu cyklov za hodinu, poétu po sebe iducich cyklov a maximalnej
dovolenej rychlosti treba brat do uvahy vSetko, o je uvedené v tabulke 2
a3.

Tabulka 2: Limity v zavislosti od dizky kridla

RB600, RB600P

RB1000, RB1000P

Dizka kridla (m) max. cykly/h max. po sebe iduce cykly max. cykly/h max. po sebe iduce cykly
do 4 40 20 50 25
4+6 25 13 33 16
6+8 20 10 25 12
8+ 10 - - 20 10
10+ 12 - - 16 8

Tabulka 3: Limity v zavislosti od vahy kridla
RB600, RB600P

RB1000, RB1000P

Vaha kridla (kg) percento cyklov max. dovolena rychlost’ percento cyklov max. dovolena rychlost’
do 200 100 % V6 = super rychla 100 % V6 = super rychla
200 + 400 80 V5 = velmi rychla 90 V5 = velmi rychla
400 + 500 60 V4 =rychla 75 V4 =rychla

500 + 600 50 V3 = stredna 60 V4 = rychla

700 + 800 - - 50 V3 = stredna

800 + 900 - - 45 V3 = stredna

900 + 1000 - - 40 V3 = stredna

Dizka kridla umoZfiuje stanovit maximalny poget cyklov za hodinu a po&et
po sebe iducich cyklov, kym vaha umoziiuje stanovit percento znizenia
cyklov a maximalnu pripustnu rychlost. Napriklad pre ROBUS 1000, ak je
kridlo dlhé 5 m, je moznych 33 cyklov/h a 16 po sebe idlcich cyklov, ale
ak kridlo vazi 700 kg, treba ich znizit na 50 %, vysledok je teda 16
cyklov/h a 8 po sebe iducich cyklov, pri€om maximalna dovolena rychlost
je V4 = rychla. Aby ste predisli nadmernému prehrievaniu, riadiaca
jednotka ma obmedzova¢ manévrov, ktory je zaloZzeny na namahe motora
atrvani cyklov azasahuje, ked je prekro¢eny maximalny limit.
Obmedzova¢ manévrov meria tiez teplotu prostredia a zniZzuje pocet
manévrov v pripade mimoriadne vysokej teploty.

V kapitole ,8 Technické parametre” je uvedeny odhad ,zZivotnosti“, t.j.
priemerny ekonomicky Zzivot vyrobku. Hodnota je silno ovplyvnena
indexom obtiaznosti manévrov, teda sumou vSetkych faktorov, ktoré sa
podielaju na opotrebeni. Na vypocet odhadu treba spocitat vSetky indexy
obtiaznosti ztabulky 4 akoneCny vysledok porovnat s grafom
odhadovanej Zivotnosti.

Napriklad ROBUS 1000 na 650 kg brane dlhej 5 m, vybaveny fotobunkami
a bez dalSich zatazujucich zariadeni, dosahuje index zataze 50 % (30 +
10 + 10). Odhadovana Zivotnost podla grafu je 80.000 cyklov.

>
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Tabulka 4: Odhad Zivotnosti v zavislosti od indexu zataze manévru

Index zataze % 600 | 1000 Zivotnost v cykloch
Vaha kridla kg < 260.000
do 200 10 5 S 000 4
200 = 400 30 10 = 240000
400 + 500 50 20 ©
500 * 600 - 30 < 220000
700 + 800 - 40 S 200,000
800 + 900 - 50 B \
900 + 1000 - 60 i 180.000
Dizka kridla m 160.000 \
do 4 10 5
4+6 20 10 140.000
6+8 35 20
810 - 35 120.000 \
10+12 - 50 100000 - N\
DalSie zat'azujuce javy
(nutné brat do uvahy, ak je pravdepodobnost, 80.000
Ze nastanu, vy&Sia ako 10 %) 80.000 N,
Teplota prostredia nad 40 °C alebo "\ |
pod 0 °C alebo vyhlkost nad 80 % 10 10 40.000 ““-... T
Pritomnost prachu alebo piesku 15 15 20.000 - | *"‘M
Pritomnost soli 20 20 ' |
Preru$enie manévru z Foto 15 10 0 4 t t t t 1
Preru$enie manévru zo Stop 25 20 £ R B R R 2 R 2 £ £
Rychlost vySsia ako L4 rychla” 20 15 2 &8 8 § 8B 8 R 8 8 8
Aktivny rozbeh 25 20 o B
Celkovy index zat'aze %: NOexectasels

Poznamka: ak index zataze presiahne 100 %, znamena to, Ze podmienky st mimo akceptovatelného limitu. Doporucuje sa pouzit model vy$Sieho stupia.

2.2) Typické zariadenie

Na obrazku 2 je zndzornena typicka zostava automatickej posuvnej brany s ROBUSom.

1 4 3 5

3 8

Klacovy prepinac

Fotobunky na stipikoch
Fotobunky

Primarna hrana pevna (volitelnd)
Primarna hrana mobilna

AR WN =
©oo~N®

2.3) Zoznam kablov

Konzola koncového spinac¢a ,otvor”
Ozubeny hreber

Sekundarna hrana pevna (volitelna)
Majak so zabudovanou anténou

10
1"
12
12

ROBUS

Konzola koncového spinac¢a ,zatvor®
Sekundarna hrana mobilna (volitelna)
Sekundarna hrana mobilna (volitelna)

V typickej zostave na obrazku 2 st zobrazené aj kable potrebné na zapojenie jednotlivych zariadeni. V tabulke 5 st uvedené parametre kablov.

A Pouzité kable musia byt vhodné na dany typ instalacie. Napriklad do vonkajsieho prostredia sa doporucuje kabel typu HO3VV-F, do

interiéru kabel HO7RN-F.

Tabulka 5: Zoznam kablov

Zapojenie

Typ kablu

Maximalna doporuéena dizka

A: Privod napdjania zo siete

1 kabel 3x1,5 mm”

30 m (pozn. 1)

B: Majak s anténou

1 kabel 2x0,5 mm”

20 m

1 koaxidlny kabel typu RG58

20 m (doporucuje sa menej ako 5 m)

C: Fotobunky

1 kabel 2x0,5 mm*

30 m (pozn. 2)

D: Klacovy prepinaé

2 kable 2x0,5 mm” (pozn. 3)

50 m

E: Pevné hrany

1 kabel 2x0,5 mm® (pozn. 4)

30m

F: Mobilné hrany

1 kabel 2x0,5 mm? (pozn. 4)

30 m (pozn. 5)

5

[
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Ak je kabel napajania dlh§i ako 30 m, pouzite kabel vacsieho prierezu, napriklad 3x2,5 mm? a vykonajte bezpec¢nostné uzemnenie

Poznamka 1:
v blizkosti jednotky.
Poznamka 2: Ak je kabel BlueBUS dIh$i ako 30 m, maximalne v8ak 50 m, pouzite kabel 2x1 mmZ.
Poznamka 3:  Dva kable 2x0,5 mm? je mozné nahradit jedinym kablom 4x0,5 mm?.
Poznamka 4: Ak je inStalovana viac ako jedna hrana, doporuceny typ zapojenia najdete v odseku ,7.3.2 Vstup STOP“.
Poznamka 5:

3) InsStalacia

A InStalaciu ROBUSu musi vykonat’ kvalifikovany pracovnik pri
navode na montaz.

3.1) Prvotné previerky

Skor ako pristupite k montazi ROBUSu, je potrebné vykonat nasledovné

previerky:

e Skontrolujte, ¢i vSetok materidl, ktory sa chystate pouzit, je vo
vybornom stave, vhodny na pouZzitie a zodpovedajuci normam.

e Skontrolujte, ¢i je konStrukcia brany vhodna na to, aby bola brana
automatizovana.

e Skontrolujte, ¢i sa vaha a rozmery kridla zmestia do limitov fungovania
uvedenych v kapitole ,2.1 Limity fungovania®“.

e Porovnajte hodnoty uvedené v kapitole ,8 Technické parametre®
a uistite sa, Ze sila potrebna na uvedenie kridla do pohybu je nizSia ako
polovica ,maximalneho kratiaceho momentu® asila potrebna na
udrzanie kridla v pohybe je nizSia ako polovica ,nominalneho
kratiaceho momentu®. Rezerva 50 % na sile sa doporucuje kvoli tomu,
Ze nepriaznivé klimatické podmienky moézu vyrazne zvysit trenie.

e Uistite sa, Ze po celej drahe brany, tak pri zatvarani ako pri otvarani,
nie su body s nadmernym trenim.

o Uistite sa, Ze nehrozi nebezpedie vykolajenia kridla.

o Skontrolujte pevnost mechanickych dorazov mimo drahy. Uistite sa, ze
sa nezdeformuju, ani ak by kridlo narazilo celou silou na doraz.

o Skontrolujte, &i je kridlo v rovnovahe, t.j. Ze zostava nehybné, ked ho
zastavite v ktorejkolvek polohe.

e Uistite sa, Ze miesto, kde bude upevneny motor, nie je vystavené
zaplavam, pripadne uvazujte s montaZzou motora v primeranej vyske
nad zemou.

3.2) Instalacia motora

Ak uz je pripraveny povrch, kde bude motor namontovany, montaz musite

vykonat' na existujuci povrch s pouzitim vhodnych prostriedkov, napr.

roztaznych hmozdiniek. Ak miesto eSte nie je pripravené, postupujte

nasledovne:

1. Vykopte zakladovu jamu primeranych rozmerov, pricom vychadzajte
z kot uvedenych na obrazku 3.

2. Nachystajte jednu alebo viac trubiek na prechod elektrickych kablov,
ako vidno na obrazku 4.

Ak uz je na brane ozubeny hreben, po namontovani motora dostelujte
vysSku ozubeného kolesa ROBUSu pomocou nastavovacich skrutiek, ako
znazornuje obrazok 8. Medzi ozubenym kolesom a hreberiom nechajte
volu 1+2 mm. Ak ozubeny hreberi eSte nie je inStalovany, postupujte
nasledovne:

[

Na zapojenie mobilnych hran na posuvné kridla pouzite Specialne zariadenia, ktoré umozriuju spojenie, aj ked je kridlo v pohybe.

dodrziavani zakonov, noriem a nariadeni a pokynov uvedenych v tomto

e Uistite sa, Ze miesto, kde bude upevneny motor, umoznuje jednoduché
a bezpecné odblokovanie a ru¢né ovladanie.

e Uistite sa, Ze miesta, kde budu upevnené jednotlivé zariadenia, su
chranené pred narazmi a povrch je dostatone pevny.

e Uistite sa, ze Casti automatického zariadenia nikdy nebudu ponorené do
vody alebo inych tekutin.

o Nedavajte ROBUS do blizkosti plameria alebo tepelného zdroja, do
potencialne vybusného, kyslého &i slaného prostredia, ktoré by mohlo
ROBUS poskodit a spdsobit poruchy alebo nebezpecéné situacie.

e V pripade, ze v branovom kridle su integrované pesie dvere, alebo su
v priestore pohybu brany, skontrolujte, ¢i nebrania normalnemu pohybu
a pripadne zabezpecte vhodny systém blokovania.

e Riadiacu jednotku zapojte na zdroj napajania vybaveny bezpe€nostnym
uzemnenim.

e Privod elektrického pruddu musi byt chraneny istiCom.

e Na privode zo siete musi byt zariadenie na odpojenie napajania
(kategdria prepatia lll, t.j. vzdialenost medzi kontaktmi aspori 3,5 mm)
alebo iny vhodny systém, napriklad zastréka. Ak takyto vypina¢ nie je
v blizkosti automatického zariadenia, musi byt vybaveny blokovacim
systémom proti ndhodnému alebo neautorizovanému vypnutiu.

3. Pomocou dvoch matic primontujte dve kotvy na zakladovu platriu.
Matica pod platfiou sa zatiahne, ako znazorfiuje obrazok 5, tak, aby
zavit tréal 25+35 mm nad platriou.

4. Jamu vylejte beténom a, skér ako stvrdne, polozte dortho zakladovu
platfiu s kétami podfa obrazku 3. Skontrolujte, ¢i je subezne s kridlom
a v dokonalej vodovahe, vid obrazok 6. Pockajte na uplné vytvrdnutie
betonu.

5. Odstrarite dve horné matice zplatne azalozte na fiu motor.
Skontrolujte, Ci je perfektne subezna s kridlom a zlahka zatiahnite dve
matice a podlozky, ako na obrazku 7.

6. Odblokujte motor, ako uvadza odsek ,Odblokovanie a manualny pohyb*
v kapitole ,Indtrukcie a upozornenia pre uzivatelov motora ROBUS".

7. Uplne otvorte kridlo, na ozubené koleso zaloZte prvy diel hrebefa
a skontrolujte, ¢i hrana hrebena ladi s hranou kridla v zmysle obrazku 9.
Uistite sa, Ze medzi ozubenym kolesom a hreberiom zostava vola 1+2
mm a hreben upevnite na kridlo vhodnymi skrutkami.

KOVIAN
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A Na to, aby vaha kridla neposkodila motor, je dolezité, aby medzi
ozubenym hreberiom akolesom zostala vofa 1+2 mm, ako
znazornuje obrazok 10.

8.  Posuvajte kridlo a postupne pripeviiujte dalSie diely hrebefia, pricom
pouzivajte ozubené koleso ako vychodzi bod.

9.  Z posledného dielu ozubeného hrebefa odrezte nadbytoénu &ast.

10. Niekolkokrat skuste otvorit a zatvorit kridlo a skontrolujte, &i hreben
kize v rovine po ozubenom kolese s maximalnou odchylkou 5 mm,
a Ze po celej jeho dizke je dodrzana véla 1+2 mm medzi ozubenym
kolesom a hrebefiom.

11. Poriadne zatiahnite upeviiovacie matice motora a uistite sa, ze
pevne sedi na zemi. Prikryte matice prislusnymi zatkami, ako vidno
na obrazku 11.

12. Upevnite konzoly koncovych spinacov, ako je rozpisané dalej (u
verzii RB600P a RB1000P upevnite konzoly podla odseku ,3.3
Upevnenie drziaka koncového spinaéa na verzii s indukénym
koncovym spinacom®).

e Manualne nastavte branu do otvorenej polohy, pri¢om nechajte
volné 2+3 cm od mechanického dorazu.

e Navlecte konzolu na ozubeny hreben v smere otvarania, az kym
zasiahne koncovy spina€. Posunte ju eSte aspol o 2 cm
a zablokujte ju prisluSnymi imbusovymi skrutkami na ozubeny
hreberi, ako na obrazku 12.

e Urobte to isté s koncovym spinacom pri zatvoreni.

13. Zablokujte motor podla inStrukcii v odseku ,Odblokovanie
amanualny pohyb“ v kapitole ,InStrukcie a upozornenia pre
uzivatelov motora ROBUS".

3.3) Upevnenie drziaka koncového spinac¢a na verzii s indukénym koncovym spinaéom

Na verzidch RB600P a RB1000P, ktoré pouzivaju indukény koncovy

spinag, treba upevnit konzoly koncovych spinacov nasledovne:

1. Manualne nastavte branu do otvorenej polohy, pri¢om nechajte volné
2+3 cm od mechanického dorazu.

2. Navle¢te konzolu na ozubeny hreberi v smere otvarania, ako vidno na
obrazku 13, az kym prislusna led zhasne. Posurite konzolu este aspor
02 cm a zablokujte ju prisluSnymi imbusovymi skrutkami na ozubeny
hreber.

3. Manuélne nastavte branu do zatvorenej polohy, pri€om nechajte volné
2+3 cm od mechanického dorazu.

4. Navlecte konzolu na ozubeny hreber v smere zatvarania, ako vidno na
obrazku 13, az kym prislusna led zhasne. Posurite konzolu e$te aspori
02 cm a zablokujte ju prislusnymi imbusovymi skrutkami na ozubeny
hreber.

A Pri indukénom koncovom spinaci je optimalna vzdialenost’
konzoly od 3 do 8 mm, ako je vidiet' na obrazku 14.

3.4)

Montaz dalSich Zelanych zariadeni vykonajte podla prislusnych navodov.
zariadenia je mozné pripojit k ROBUSu.

InStalacia réznych zariadeni

3.5) Elektrické zapojenia

A VsSetky elektrické zapojenia musia byt’ vykonané pri vypnutom
napajani zariadenia a odpojenou pripadnou batériou.

1. Odskrutkujte bo¢nl skrutku a vytiahnite ochranny kryt smerom hore,
aby ste sa dostali k elektronickej riadiacej jednotku ROBUSu.

2. Zlozte dole gumenu priechodku utesfiujucu dieru, ktorou prechadzaju
kable, a prevleéte vSetky pripajacie kable od jednotlivych zariadeni,
priom ich nechajte dlhSie o 20+30 cm, ako je potrebné. Typ kablu
najdete v tabulke 5 a zapojenia na obrazku 2.

3. Paskou zviazte vSetky kable vedice do motora kusok nad dierou,
ktorou prichadzaju. Na gumenej priechodke vyrezte dieru o trochu

[— | > =
u e e 3+8

Skontrolujte v odseku ,3.6 Popis elektrickych zapojeni“ a na obrazku 2, aké

tesnejSiu ako priemer zviazanych kablov a navlette ju cez kable az
k paske. Zalozte priechodku na svoje miesto do diery, ktorou
prechadzaju kable a tesne nad fiou zviazte kable dalSou paskou.

4. Kabel napajania zapojte na prislusni svorku, ako vidno na obrazku 15,
a paskou ho uchytte na prvy upeviiovaci krazok.

5. Vykonajte zapojenia dalSich kablov podla schémy na obrazku 17. Pre
vacsie pohodlie je mozné svorky vybrat.

6. Po dokonéeni zapojeni prichytte kable paskou k druhému
upeviiovaciemu krizku a precnievajuci kus kabla antény priviazte
paskou k ostatnym, vid obrazok 16.
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Cosa tyka montaze dvoch motorov na protilahlé kridla, vid odsek ,7.3.5 ROBUS v rezime ,Slave".

3.6) Popis elektrickych zapojeni

V tomto odseku je strugny popis elektrickych zapojeni. Dal$ie informacie
su uvedené v odseku ,7.3 Pridanie a odobratie zariadeni*.

FLASH: vystup pre jeden alebo dva majaky typu ,LUCYB" alebo podobné
s jednou ziarovkou 12 V max. 21 W.

S.C.A.: vystup ,kontrolky otvorenej brany“ pre zapojenie jednej
signalizagnej Ziarovky 24 V max. 4 W. Mdze byt programovany aj pre iné
funkcie, vid odsek ,,7.2.3 Funkcie druhého stupria“.

BLUEBUS: na tuto svorku sa modzu zapojit kompatibilné zariadenia.
VSetky sa prepoja paralelne len dvomi vodi¢émi, cez ktoré prechadza
elektrické napajanie aj komunika&ny signal. DalSie informéacie o BlueBUS
najdete v odseku ,7.3.1 BlueBUS".

STOP: vstup zariadeni, ktoré blokuju alebo zastavuju prebiehajuci
manéver. Vhodnym zésahom na vstup je mozné zapojit kontakty typu

4) Zaverecné previerky a spustenie

,normalne zatvorené“, typu ,normalne otvorené“ alebo =zariadenie
s konstantnym odporom. DalSie informacie o STOP su uvedené v odseku
,7.3.2 Vstup STOP“.

P.P.: vstup zariadeni, ktoré ovladaju pohyb v krokovom rezime. Daju sa
pripojit kontakty typu ,normalne otvorené®.

OPEN: vstup zariadeni, ktoré ovladaju len otvaraci manéver. Mézu
s pripojit kontakty typu ,normalne otvorené*.

CLOSE: vstup zariadeni, ktoré ovladaju len zatvaraci manéver. M6zu sa
pripojit kontakty typu ,normalne otvorené®.

ANTENA: vstup pre zapojenie antény radiového prijimada (anténa je
zabudovana v majaku LUCYB).

Skor ako zacnete s previerkou a spustite automatické zariadenie, doporucujeme dat kridlo do stredu drahy tak, aby sa volne mohlo pohnut do smeru

otvorenia ako aj zatvorenia.

4.1) Vyber smeru

Podla toho, aka je poloha motora voci brane, je potrebné zvolit si smer
otvaracieho manévru. Ak sa kridlo otvara smerom dolava, selektor treba
nastavit vlavo ako na obrazku 18. Ak sa kridlo otvara smerom doprava,
selektor nastavte vpravo ako na obrazku 19.




4.2) Pripojenie napdjania

A Pripojenie napajania ROBUSu musi vykonat’ kvalifikovany a skuseny pracovnik vlastniaci vSetky potrebné opravnenia a pri dodrziavani
zakonov, noriem a nariadeni.

Akonahle je ROBUS pod prudom, treba vykonat' niekolko jednoduchych
previerok:

1. Skontrolujte, ¢i led BlueBUS pravidelne blika s frekvenciou jedno
bliknutie za sekundu.

2. Skontrolujte, ¢i blikaju aj led na fotobunkach (tak na TX ako aj na RX).
Nie je dblezity spdsob blikania, tento zavisi od inych faktorov.

3. Skontrolujte, ¢&i je zhasnuty majak zapojeny na vystup FLASH
a ziarovka zapojena na vystup S.C.A.

Ak toto vSetko nenastalo, ihned vypnite napajanie riadiacej jednotky
a s najvacsou pozornostou prekontrolujte elektrické zapojenia.

Dalsie informacie uzitoéné pri hladani a diagnostike portch st uvedené
v kapitole ,7.6 RieSenie problémov*.

4.3) Rozlisenie zariadeni

Po zapnuti napdjania treba nechat riadiacu jednotku rozliSit zariadenia zapojené na vstupy BlueBUS a STOP. Pred touto fazou led L1 a L2 blikaju, €im
oznamuju, Ze je potrebné vykonat rozliSenie zariadeni.

Stlacte a drzte 3 sekundy stlacené tlacidla [A] a [Set].

Tlacidla uvolnite, ked led L1 a L2 zaénu velmi rychlo blikat.

Pockajte par sekund, aby riadiaca jednotka dokoncila rozliSenie zariadeni.
Na konci rozli§enia musi zostat' svietit led STOP, led L1 a L2 zhasnu
(pripadne zadénu blikat led L3 a L4).

rod=

Faza rozliSenia pripojenych zariadeni sa mdze kedykolvek zopakovat, aj po inStalacii, napriklad ak sa prida dalSie zariadenie. Na vykonanie nového
rozliSenia vid odsek ,7.3.6 RozliSenie dalSich zariadeni®.

4.4) Rozlienie dizky kridla

Po rozlieni zariadeni zaénu blikat led L3 a L4, o znamena, Ze je treba nechat riadiacu jednotku rozpoznat dizku kridla (vzdialenost od koncového
spinaca pri zatvoreni po koncovy spina¢ pri otvoreni). Tento rozmer je potrebny pre vypocet bodov spomalenia a bodu ¢iasto€ného otvorenia.

Stlacte a drzte 3 sekundy stlacené tlacidla [V ] a [Set].
Tlacidla uvolnite, ked sa zaéne manéver.
Uistite sa, Ze prebiehajuci manéver je otvaranie, inak stlacte tla¢idlo [Stop] a s najvacSou
pozornostou skontrolujte odsek ,4.1 Vyber smeru®“. Potom znovu zac¢nite od bou 1.
4. Pockajte, kym riadiaca jednotka dokonéi otvaraci manéver az po dosiahnutie
koncového spinaca pri otvoreni. Hned potom sa zaéne zatvaranie.
5.  Pockajte, kym riadiaca jednotka dokon¢&i zatvaraci manéver.

Lol i

Ak toto véetko nenastane, treba ihned vypnat napajanie riadiacej jednotky a s najvaéSou pozornostou skontrolovat’ elektrické zapojenia. Dalsie uzito&né
informacie su uvedené v kapitole ,7.6 RieSenie problémov”.

4.5) Kontrola pohybu brany

Po rozli$eni dizky kridla je vhodné vykonat niekolko manévrov na kontrolu pri zatvoreni, musi spomalit a zastavit na zasah koncového spinaca
spravneho pohybu brany. 2+3 cm od mechanického dorazu pri zatvoreni.

1. Stlacte tlacidlo [Otvor] na spustenie otvaracieho manévru. Skontrolujte, 3. PoCas manévru kontrolujte, ¢&i majak blikd striedavo 0,5

. Stlacte

¢i otvaranie brany prebieha spravne, bez zmeny rychlosti. Iba ked sa
kridlo priblizi na 50+70 cm ku koncovému spinacu pri otvoreni, musi
spomalit a zastavit na zasah koncového spinaca 2+3 cm od
mechanického dorazu pri otvoreni.

tladidlo [Zatvor] na spustenie zatvaracieho manévru.
Skontrolujte, ¢&i zatvaranie brany prebieha spravne, bez zmeny
rychlosti. Iba ked sa kridlo priblizi na 50+70 cm ku koncovému spinacu

s rozsvieteny/0,5 s zhasnuty. Ak je zapojena aj Ziarovka na svorke
S.C.A., skontrolujte, ¢i blikd pomaly pri otvarani a rychlo pri zatvarani.

. Vykonajte niekolko otvaracich a zatvaracich manévrov za ucelom

zistenia pripadnych chyb montaze a nastavenia alebo dalSich anomalii
ako napriklad bodov s nadmernym trenim.

. Uistite sa, Zze motor ROBUS, ozubeny hreber a konzoly koncovych

spinaov su pevne upevnené a dostatocne odolné aj pri prudkych

rozbehoch alebo spomaleniach brany.

4.6) Prednastavené funkcie

Na riadiacej jednotke ROBUSu je niekolko programovatelnych funkcii. Od vyroby su tieto funkcie nastavené v konfiguracii, ktora by mala vyhovovat
vacsine automatickych systémov. Funkcie vS§ak mézu byt kedykolvek zmenené v procese programovania, vid odsek ,7.2 Programovanie®.

4.7) Radiovy prijimaé

Na ovladanie ROBUSu z dialky je na riadiacej jednotke pripraveny konektor SM pre volitelné radiové prijimace typu SMXI alebo SMXIS. Dal$ie informacie
najdete v navode na zapojenie radiového prijimaca. Radiovy prijima¢ zasuniete podla obrazku 22. V tabulke 6 je popisany vztah medzi vystupom

radiového prijimaca a prikazom, ktory vykona ROBUS:

Tabulka 6: Prikazy s vysielacom

Vystup €. 1 Prikaz ,P.P.“ (krok-za-krokom)
Vystup €. 2 Prikaz ,Ciasto&né otvorenie”
Vystup €. 3 Prikaz ,Otvor”

Vystup €. 4 Prikaz ,Zatvor*
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5) Kolaudacia a uvedenie do prevadzky

Toto je najdolezitejSia faza v realizacii automatického systému, ktorej
ucelom je zarucit maximalnu bezpecnost. Kolaudacia méze byt tiez
vyuzitd ako pravidelnd previerka =zariadeni, ktoré su sucastou
automatického systému.

5.1) Kolaudacia

Kazdy jeden komponent automatického systému, napriklad citlivé hrany,

fotobunky, nudzovy stop atd. si vyzaduje $pecificki fazu kolaudacie.

U tychto zariadeni treba postupovat podla prisluSnych navodov.

Kolaudacia ROBUSu sa vykonava v tychto krokoch:

1. Skontrolujte, ¢€i bolo prisne dodrzané vsetko, ¢o je uvedené v tomto
navode, obzvlast v kapitole ,1 Upozornenia®“.

2. Odblokujte motor, ako popisuje odsek ,Odblokovanie a manualny
pohyb“ v kapitole ,InStrukcie a upozornenia pre uzivatelov motora
ROBUS*.

3. Skontrolujte, ¢i je mozné ru¢ne otvarat a zatvarat kridlo silou mensou
ako 390 N (priblizne 40 kg).

4. Zablokujte motor.

5.2) Uvedenie do prevadzky

Uvedenie do prevadzky méze nastat az po UspeSnom absolvovani
vSetkych faz kolaudacie ROBUSu a dalSich pritomnych zariadeni. Je
zakazané Ciastocné alebo ,provizérne” uvedenie do prevadzky.

1. Zostavte auchovajte asponn na 10 rokov technicki dokumentaciu
automatického zariadenia, ktoréa musi obsahovat minimalne: celkovy
nakres automatického systému, schému elektrickych zapojeni, analyzu
rizik a prislusné prijaté rieSenia, vyhlasenie zhody vyrobcu na vsetky
pouzité zariadenia (na ROBUS pouzite prilozené Vyhlasenie zhody
CE), kopiu navodu na pouzivanie aplan udrzby automatického
systému.

2. Na branu upevnite tabulku obsahujucu aspon tieto udaje: typ
automatického zariadenia, meno a adresu vyrobcu (zodpovedného za
L2uvedenie do prevadzky"), vyrobné &islo, rok vyroby a znacku ,CE".

6) Udrzba a likvidacia

A Kolaudaciu celého zariadenia musi vykonat kvalifikovany
a skuseny pracovnik, ktory rozhodne, aké skusky su potrebné
v zavislosti od pritomnych rizik a skontroluje, ¢i boli dodrzané
zakony, normy a nariadenia, obzvlast poziadavky normy EN 12445,
ktora stanovuje skuSobné metédy pri kontrole branovych
automatizmov.

5. S pouzitim zariadeni na ovladanie alebo zastavenie (klucovy prepinac,
ovladacie tlacidla alebo radiové vysielace) vyskuSajte otvaranie,
zatvaranie a zastavenie brany a skontrolujte, ¢i sa brana sprava podla
ocakavania.

6. Skontrolujte spravne fungovanie vSetkych bezpecnostnych zariadeni
pritomnych v systéme, jedného po druhom (fotobunky, citlivé hrany,
nudzovy stop atd.) a uistite sa, Ze sa brana sprava podla o¢akavania.
Pri kazdom zasahu zariadenia led ,BlueBUS*" na riadiacej jednotke musi
2-krat rychlo bliknat na potvrdenie, Ze riadiaca jednotka rozoznala
situaciu.

7. Ak boli nebezpe¢né situacie vyvolané pohybom kridla zachranené
obmedzenim impaktnej sily, treba vykonat meranie sily v zmysle normy
EN 12445. Ak sa nastavenie ,rychlosti® aovladanie ,sily motora“
pouzivaju ako pomocny systém na znizenie sily zariadenia, skusajte
najst nastavenia, ktoré ponukaju najlepsi vysledok.

3. V blizkosti brany upevnite nastalo nalepku alebo tabulku informujlcu
o spdsobe odblokovania a manualnom pohybe.

4. Zostavte a odovzdajte majitelovi vyhlasenie zhody pre automaticky
systém.

5. Zostavte a odovzdajte majitefovi ,Navod a upozornenia na pouzivanie
automatickej brany"”.

6. Zostavte a odovzdajte majitelovi plan udrzby automatického systému (v
ktorom bude zahrnutd udrzba kazdého jedného instalovaného
zariadenia).

7. Pred uvedenim automatického systému do prevadzky informujte
pisomne maijitela o nebezpe€enstve a pretrvavajiucich rizikach
(napriklad v ndvode na pouzivanie brany).

V tejto kapitole su informacie dolezité na zostavenie planu udrzby a likvidacie ROBUSu.

6.1) Udrzba

Na udrzanie staleho stupria bezpe€nosti a zaru€enie maximalnej Zivotnosti
automatického zariadenia je potrebna pravidelna udrzba. Za tymto ucelom
je ROBUS vybaveny pocitadlom manévrov a systémom signalizacie
potrebného servisu, vid odsek ,7.4.3 Upozornenie k udrzbe*.

A Udrzba musi byt vykonana pri plnom dodrzani bezpeénostnych
predpisov z toho navodu a v sulade s plathymi zakonmi a normami.

U ostatnych zariadeni pouzitych spolu s ROBUSom postupujte podla
prislusnych planov udrzby.

6.2) Likvidacia

ROBUS je zlozeny z roznych druhov materidlov, z ktorych niektoré mézu
byt recyklované: ocel, hlinik, plast, elektrické kable, ainé musia byt
zlikvidované: batérie a elektronické karty.

A Niektoré elektronické komponenty a batérie mézu obsahovat’

jedovaté latky. Nevyhadzujte ich do smeti. Informujte sa o spoésobe
recyklovania a likvidacie odpadu v sulade s plathymi normami.

[

1. ROBUS si vyzaduje planovanu udrzbu najneskér do 6 mesiacov alebo
maximalne po 20.000 manévroch od predchadzajucej udrzby.

2. Odpojte vSetky zdroje elektrického napajania, vratane pripadnych
batérii.

3. Skontrolujte stav opotrebenia vSetkych materidlov, zktorych sa
automaticky systém sklada. Zvlastnu pozornost venujte javom kordézie
a oxidacie konstrukénych casti. Diely, ktoré neposkytuju dostatocné
zaruky, vymerite.

4. Preverte stav opotrebenia hybnych €asti: ozubené koleso, ozubeny
hreben a vSetky Casti kridla. Vymerite opotrebované diely.

5. Znovu zapojte zdroje elektrického napajania a vykonajte vSetky skusky
uvedené v odseku ,5.1 Kolaudéacia®“.

1. Vypnite elektrické napajanie automatického zariadenia a pripadnu
batériu.

2. Rozmontujte vSetky zariadenia a prisluSenstvo opacénym postupom, ako
popisuje kapitola ,3 InStalacia“.

3. Roztriedte vramci moznosti diely, ktoré moézu alebo musia byt
recyklované alebo zlikvidované inym spdsobom, napriklad kovové &asti
od plastovych, elektronické karty, batérie atd.

4. Takto pripravené materialy odovzdajte autorizovanym zberniam.
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7) Doplnujuce informacie

V tejto kapitole sa budeme zaoberat moznostou programovania, personalizovania, diagnostiky a hfadania porich na ROBUSe.

7.1) Programovacie tlac¢idla

Na riadiacej jednotke ROBUSu su 3 tlacidla, ktoré sa pouzivaju na
ovladanie jednotky poc¢as skusok, a tiez na programovanie:

Open Tlagidlo ,OPEN" umoziiuje ovladat otvaranie brany alebo
A posuvat smerom hore bod programovania
Stop Tlagidlo ,STOP* umozriuje zastavit manéver alebo ak je
Set stlaené na viac ako 5 sekund, vojst do programovania
Close Tlagidlo ,CLOSE" umoznuje ovladat zatvaranie brany alebo . .
v posuvat smerom dole bod programovania @ .-'-""‘---5_

7.2) Programovanie

Riadiaca jednotka ROBUSu disponuje niekolkymi programovatelnymi ak led svieti, funkcia je aktivna, ak nesvieti, funkcia je deaktivovana, vid
funkciami. Nastavenie funkcii sa robi pomocou 3 tlacidiel na riadiacej tabulku 7.

jednotke [A] [Set ] [ V] a zobrazuju sa prostrednictvom 8 led: L1...L8. Druhy stupen: parametre nastavitelné na stupnici hodnét (hodnoty od 1
Nastavitelné funkcie su zoradené na 2 stuprioch: do 8). Vtomto pripade kazda led L1...L8 ukazuje zvolenu hodnotu z 8
Prvy stupen: funkcie nastavitelné spésobom ON-OFF (aktivna alebo moznych, vid tabulku 9.

deaktivovand). V tomto pripade kazda led L1...L8 ukazuje jednu funkciu —

7.2.1) Funkcie prvého stupna (funkcie ON-OFF)

Tabul'ka 7: Zoznam nastavitelnych funkcii: prvy stupen
Led Funkcia Popis

L1 Automatické zatvorenie Tato funkcia umozriuje automatické zatvorenie brany po uplynuti nastaveného ¢asu. Od vyroby je ¢as pauzy
nastaveny na 30 sekund, ale moze byt upraveny na 5, 15, 30, 45, 60, 80, 120 a 180 sekund. Ak funkcia nie je
aktivna, zariadenie funguje ,poloautomaticky”.

L2 Zatvor po foto Tato funkcia umoznuje, aby brana zostala otvorena iba na €as potrebny k prejazdu. Zasah ,Foto” vzdy vyvola
automatické zatvorenie s ¢asom pauzy 5 sekind (nezavisle od toho nastaveného).

Spravanie sa meni podla toho, &i je alebo nie je aktivna funkcia ,Automatického zatvorenia“.

Ak je funkcia ,,Automatické zatvorenie“ deaktivovana: brana vzdy pride do polohy celkového otvorenia (aj ked
sa fotobunky uvolnia skér). Po uvolneni fotobuniek nastava automatické zatvorenie s pauzou 5 sekdnd.

Ak je funkcia ,,Automatické zatvorenie“ aktivna: otvaraci manéver sa zastavi hned po uvolneni fotobuniek a je
vyvolané automatické zatvorenie s pauzou 5 sekund.

Funkcia ,Zatvor po foto* je vzdy zru$end, ak je manéver preru$eny prikazom Stop. Ak funkcia ,Zatvor po foto* nie
je aktivna, €as pauzy je taky, aky je nastaveny a neprichadza k automatickému zatvoreniu brany.

L3 Vzdy zatvor Funkcia ,Vzdy zatvor” sa prejavi zatvorenim brany, ked je po navrate prddu rozliSena otvorena brana.
Z bezpec¢nostnych dévodov manévru predchadza 5 sekundové blikanie majaka. Ak je funkcia deaktivovana, po
navrate prudu brana zostane otvorena.

L4 Stand-by Tato funkcia umozriuje znizit na maximum spotrebu, preto je obzvlast uzitocna pri fungovani s batériou. Ak je tato
funkcia aktivna, po uplynuti 1 mindty od konca manévru vypne riadiaca jednotka vystup BlueBUS (a teda
zariadenia) a vSetky led okrem led BlueBUS, ktora blika pomalSie. Ked' riadiaca jednotka dostane prikaz, vrati sa
do rezimu plného fungovania. Ak funkcia nie je aktivna, neprichadza k Setreniu spotreby.

L5 Rozbeh Aktivaciou tejto funkcie sa zrusi postupny rozbeh na zaciatku kazdého manévru. Umozriuje dosiahnut maximalnu
silu vypadu a vyuziva sa tam, kde je vysoké statické trenie, napriklad v pripade, ked sneh alebo lad blokuju branu.
Ak ,Vypad* nie je aktivny, manéver sa za¢ne s postupnym rozbehom.

L6 Blikanie vopred Funkcia ,Blikanie vopred“ priddva pauzu 3 sekundy medzi rozsvietenie majaka a zaciatok manévru. Takto
v predstihu upozornfiuje na nebezpeénu situaciu. Ak ,Blikanie vopred” nie je aktivne, majak za¢ne blikat zaroven
so zaciatkom manévru.

L7 LZatvor* bude Aktivovanim tejto funkcie vSetky prikazy ,zatvor® (vstup ,CLOSE" alebo radiovy prikaz ,zatvor”) aktivuju manéver
,Ciastoéne otvor” Ciastocného otvorenia (vid led L6 v tabulke 9).
L8 Rezim ,Slave” (sluha) Aktivovanim tejto funkcie sa ROBUS stava ,Slave” : takto je mozné synchronizovat fungovanie 2 motorov na

protifahlych kridlach, kde jeden motor funguje ako ,Master* (pan) a druhy ako ,Slave” (sluha). BlizSie detajly
najdete v odseku ,7.3.5 ROBUS v reZime ,Slave™.

Poc¢as normalneho fungovania ROBUSu su led L1...L8 bud rozsvietené alebo zhasnuté na zaklade stavu funkcie, ktort predstavuju. Napriklad L1 svieti,
ak je aktivne ,Automatické zatvorenie*.

7.2.2) Programovanie na prvom stupni (funkcie ON-OFF)

Od vyroby su funkcie prvého stupnia nastavené vsetky ,OFF“, ale mézu sa kedykolvek zmenit, ako vidno v tabulke 8. Po€as programovania davajte pozor,
pretoze medzi stlatenim jedného a druhého tlacidla mate k dispozicii maximalny ¢as 10 sekund, inak proces skonéi automaticky a do paméate sa ulozia
upravy vykonané do daného momentu.

Tabulka 8: Zmena funkcii ON-OFF
1. Stlacte a podrzte 3 sekundy stlacené tlacidlo [Set].

|

@ 3s

2. Uvolnite tlacidlo [Set], ked led L1 za¢ne blikat'. \(1‘/ 4
L5
“ L1 {_5ET,
3. Stlagte tlagidla [A] alebo [ V] na presunutie blikajucej led na prisludn led funkcie, 4 4
ktoru upravujete. (4 |alebo( v | Sy
4. Stlacte tlacidlo [Set] na zmenu stavu funkcie (kratke blikanie = OFF, dlhé blikanie = ON). 4 ‘-h/ 5(_)
(ser] A7n A
5. Pockajte 10 sekund, aby sa ukoncila faza programovania. %
T 10s

Poznamka: Body 3 a 4 sa mézu zopakovat v tej istej faze programovania pre nastavenie ON alebo OFF dal$ich funkcii.
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7.2.3) Funkcie druhého stupna (nastavitelné parametre)

Tabulka 9: Zoznam programovatelnych funkcii: druhy stupen

Led vstupu Parameter Led (stupeii) Hodnota Popis
L1 5 sekund
L2 15 sekund
L3 30 sekdnd
L1 Cas pauzy L4 45 sekund Upravuje ¢as pauzy, tj. Cas pred
L5 60 sekund automatickym zatvorenim. Efekt ma, iba ak
L6 80 sekund je aktivne automatické zatvorenie.
L7 120 sekind
L8 180 sekdnd
L1 Otvor — stop — zatvor — stop
L2 Otvor — stop — zatvor — otvor
L3 Otvor — zatvor — otvor — zatvor
L2 Funkcia P.P. L4 Cinziakové Upravuje sekvenciu prikazov priradenych
L5 CinZiakové 2 (viac ako 2“ bude stop) k vstupu P.P. alebo 1. radiovému prikazu.
L6 Krok-za-krokom 2 (menej ako 2“ bude ¢iastoéné otvorenie)
L7 Osoba pritomna
L8 Otvorenie ,poloautomatické®, zatvorenie ,0soba pritomna“
L1 Velmi pomaly
L2 Pomaly
L3 Stredne
L3 Rychlost L4 Rychlo Upravuje rychlost motora po€as normalneho
motora L5 Velmi rychlo chodu.
L6 Super rychlo
L7 Otvor ,rychlo®, zatvor ,pomaly”
L8 Otvor ,super rychlo®, zatvor ,rychlo®
L1 Funkcia ,kontrolka otvorenej brany*
L2 Aktivny, ked je kridlo zatvorené
L3 Aktivny, ked je kridlo otvorené Upravuje funkciu priradent k vystupu S.C.A.
L4 Vystup L4 Aktivny s vystupom radia &. 2 (nech je to ktorakolvek funkcia, na vystupe
S.CA. L5 Aktivny s vystupom radia &. 3 pri aktivécii je napatie 24 V -30 +50 %
L6 Aktivny s vystupom radia &. 4 s max. vykonom 4 W).
L7 Kontrolka udrzby
L8 Elektrozamok
L1 Super lahka brana
L2 Velmi lahka brana
L3 l’ahka brana Upravuje systém ovladania sily motora, aby
L5 Sila motora L4 Stredne lahka brana ho prisposobil vahe brany. Systém ovladania
L5 Stredne tazka brana sily meria tiez teplotu prostredia
L6 Tazka brana a automaticky  zvySuje  silu v pripade
L7 Velmi tazka brana mimoriadne nizkej teploty.
L8 Super tazka brana
L1 0,5m
L2 1m
L3 1,5m Upravuje mieru Ciastoéného otvorenia, ktoré
L6 Ciastogné L4 2m sa mOze ovladat 2. radiovym prikazom alebo
otvorenie L5 25m pomocou ,Zatvor®, ak je pritomna funkcia
L6 3m Zatvor* bude ,Ciastoéne otvor*.
L7 34m
L8 4m
L1 Automatické (na zaklade zataze manévrov)
L2 1000
L3 2000 Upravuje pocet manévrov, po ktorom
L7 Avizo udrzby L4 4000 signalizuje poziadavku na udrzbu
L5 7000 automatického zariadenia (vid odsek ,7.4.3
L6 10000 Avizo udriby“).
L7 15000
L8 20000
L1 Vysledok 1. manévru (najéerstvejsSieho)
L2 Vysledok 2. manévru
L3 Vysledok 3. manévru Umoznuje skontrolovat typ chyby, ku ktorej
L8 Archiv chyb L4 Vysledok 4. manévru priSlo pocas poslednych 8 manévrov (vid
L5 Vysledok 5. manévru odsek ,7.6.1 Archiv chyb®).
L6 Vysledok 6. manévru
L7 Vysledok 7. manévru
L8 Vysledok 8. manévru
Poznamka: predstavuje hodnotu nastavenu vo vyrobe.

Vsetky parametre mézu byt nastavené podla Zelania bez nejakej kontraindikacie. Iba nastavenie ,Sily motora“ si vyZzaduje zvlastnu pozornost:

o Nedoporucuje sa pouzivat vysoké hodnoty sily na kompenzaciu faktu, Ze kridlo ma neprimerané body trenia. Premr$tena sila m6ze poskodit fungovanie
bezpecnostného systému alebo poskodit kridlo.

e Ak sa ovladanie ,Sily motora“ pouziva ako pomocny systém na zniZenie impaktnej sily, je potrebné po kazdej Uprave zopakovat meranie sily, ako si
vyZaduje norma EN 12445.

e Opotrebenie a klimatické podmienky maju vplyv na pohyb brany, preto je potrebné pravidelne prekontrolovat nastavenie sily.

7.2.4) Programovanie na druhom stupni (nastavitelné parametre)

Od vyroby su parametre nastavené tak, ako je vyznacené v tabulke 9, ale kedykolvek je ich mozné zmenit, ako uvadza tabulka 10. Pocas
programovania davajte pozor, pretoZze medzi stlatenim jedného a druhého tladidla mate k dispozicii maximalny ¢as 10 sekund, inak proces skonéi
automaticky a do pamate sa ulozia upravy vykonané do daného momentu.
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Tabul'ka 10: Zmena nastavitelnych parametrov

‘

1. Stlacte a podrzte 3 sekundy stlacené tlacidlo [Set].
(ser 3s
2. Uvolnite tlacidlo [Set], ked led L1 za¢ne blikat'. sols 4
SCLL o
3. Stlacte tlacidla [A] alebo [¥] na presunutie blikajucej led na prislusnu ,vstupnu led®, ¥4 4 .
ktora predstavuje parameter, ktory chcete upravit. ( ™ a[ebo( v N
4. Stlacte a po¢as krokov 5 a 6 podrzte stlacené tlacidlo [Set]. ¥
Gl
5. Pockaijte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvieti led predstavujlica aktualny stuperi parametra,

ktory chcete upravit'.

ol
s

6. Stlacte tla¢idla [A] alebo [ ¥] na presunutie led na hodnotu, ktoru chcete nastavit. 4 ¥4 1)/
(alalebo(w| 4%
7. Uvolnite tlacidlo [Set]. 4
(seT
8. Pockajte 10 sekund, aby sa ukongila fdza programovania.

ET
T
éﬁ 105

Poznamka: Body 3 az 7 sa mézu zopakovat v tej istej faze programovania pre nastavenie dal$ich parametrov.

7.2.5) Priklad programovania na prvom stupni (funkcie ON-OFF)

Ako priklad uvadzame postupnost pre zmenu fabrického nastavenia funcii ,Automatické zatvorenie” (L1) a ,VZdy zatvor” (L3).

Tabulka 11: Priklad programovania na prvom stupni

1. Stlacte a podrzte 3 sekundy stlacené tlacidlo [Set]. L 4
(s 3s
2. Uvolnite tlacidlo [Set], ked led L1 za¢ne blikat'. w1
&0 Gser
3. Stlacte 1-krat tlacidlo [Set] na zmenu stavu funkcie priradenej k led L1 (automatické zatvorenie). ¥4 \(L/
Teraz led L1 pomaly blika. (Il. . L1
4. Stlatte 2-krat tiagidio [ V] na presunutie blikajice] led na led L3. 78 2 3
(w|(w 518
5. Stlacte 1-krat tlacidlo [Set] na zmenu stavu funkcie priradenej k led L3 (vzdy zatvor). sl
L3

Teraz led L3 pomaly blika.

6. Pockajte 10 sekund, aby sa ukoncila faza programovania.

4
(s
@ 10s

Po dokonéeni tychto krokov by mali led L1 a L3 zostat svietit, ¢im potvrdzuju, Ze funkcie ,Automatické zatvorenie" a ,Vzdy zatvor® su aktivne.

7.2.6) Priklad programovania na druhom stupni (nastavitelné parametre)

Ako priklad uvadzame postupnost pre zmenu fabrického nastavenia parametrov a zvy$enie ,Casu pauzy” na 60 sekund (vstup L1, stupefi L5) a znizenie

,Sily motora“ pre lahké brany (vstup L5, stupen L2).

Tabul'ka 12: Priklad programovania na druhom stupni

1. Stlacte a podrzte 3 sekundy stlacené tlacidlo [Set]. ¥+
C‘“E—T 3s
2. Uvolnite tlacidlo [Set], ked led L1 za¢ne blikat'. Sl 4
&)= (seT]
2 |1 SE
3. Stlacte a pocas krokov 4 a 5 podrzte stlacené tlacidlo [Set]. L 2 :
(=T
- o
4. Pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvieti led L3, ktora predstavuje aktualny stupefi ,Casu pauzy*. s
Q\_ L3 3s
5. Stlagte 2-krat tlacidlo [ V] na presunutie svietiacej led na led L5, ktora predstavuje novi hodnotu ,Casu pauzy”. ¥4 ¥4 -
(v](Cv] XXus
6. Uvolnite tlacidlo [Set]. &
SET)
7. Stlagte 4-krat tlacidlo [ V] na presunutie blikajlcej led na led L5. 4 ¥4 ¥4 lr}xé.r
() v ]~ 1o
8. Stlacte a po€as krokov 9 a 10 podrzte stlacené tlacidlo [Set]. ¥
(sET
9. Pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvieti led L5, ktora predstavuje aktualny stuper ,Sily motora“. e
3s /{r .8 L5
10.  Stlacte 3-krat tlacidlo [ A] na presunutie svietiacej led na led L2, ktora predstavuje novi hodnotu ,Sily motora®. ¥4 ¥4 ¥4
(&) afCalacio
1. Uvolnite tlacidlo [Set]. [y

12. Pockajte 10 sekund, aby sa ukoncila faza programovania.

7.3) Pridanie a odobratie zariadeni

Do automatického systému s ROBUSom je mozné kedykolvek pridat
alebo odobrat' zariadenia. Navyse, k ,BlueBUS* a vstupu ,STOP* sa daju
pripojit rézne typy zariadeni, ako je uvedené v nasledovnych odsekoch.
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Po pridani alebo odobrati zariadenia je potrebné zopakovat’ rozliSenie
zariadeni, ako popisuje odsek ,,7.3.6 RozliSenie d'alSich zariadeni*.



7.3.1) BlueBUS

BlueBUS je technolégia, ktord& umoziuje vykonat zapojenia
kompatibilnych zariadeni len prostrednictvom dvoch vodi€ov, ktorymi
prechadza tak elektrické napajanie, ako aj komunikaény signal. VSetky
zariadenia sa zapoja paralelne na tieto 2 vodi¢e BlueBUS bez toho, aby
sa musela dodrzat’ polarita. Kazdé zariadenie je rozoznavané jednotlivo,
kedZe pri inStalacii mu je priradena jednoznacna adresa. Na BlueBUS
mozete zapojit napriklad fotobunky, bezpe¢nostné zariadenia, ovladacie

7.3.2) Vstup STOP

STOP je vstup, ktory vyvolda okamzité zastavenie manévru, za ktorym
nasleduje kratka inverzia. Na tento vstup sa mdzu zapojit zariadenia
s vystupom s kontaktom normalne otvorenym ,NO®, normalne zatvorenym
,NC* alebo zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ, ako
napriklad citlivé hrany.

Rovnako ako u BlueBUS, riadiaca jednotka pocas fazy rozliSenia (vid
odsek ,7.3.6 RozliSenie dalSich zariadeni®) rozozna zariadenia zapojené
na vstup STOP. Nasledne, ked nastane akakolvek zmena vodi
pbévodnému stavu, vyvola sa STOP.

Na vstup STOP sa mézu zapojit' aj viaceré zariadenia a rézneho typu:

e Viaceré zariadenia NO je mozné zapojit paralelne bez obmedzenia
poctu.

7.3.3) Fotobunky

Systém ,BlueBUS* umoziiuje prostrednictom prislusnych mostikov, aby
riadiaca jednotka rozoznala fotobunky a priradila im spravnu funkciu.
Adresovanie sa robi tak na TX ako na RX (mostiky sa uloZia rovnakym
spodsobom), pricom treba dat pozor, aby neboli dalSie pary fotobuniek
s rovnakou adresou.

V automatickom systéme posuvnej brany s ROBUSom je mozné inStalovat
fotobunky tak, ako znazorriuje obrazok 24.

Po instalacii alebo odobrati fotobuniek treba na riadiacej jednotke urobit’
rozliSenie, ako popisuje odsek ,7.3.6 RozliSenie dalSich zariadeni*.

Tabulka 13: Adresovanie fotobuniek

tlacidla, signalizaéné kontrolky atd. Riadiaca jednotka ROBUSu rozlisi
vSetky pripojené zariadenia jedno po druhom vo faze rozliSenia a je
schopna rozpoznat' s mimoriadnou istotou vSetky mozné anomalie. Z tohto
ddvodu je potrebné pri kazdom pridani alebo odobrati nejakého zariadenia
zapojeného na BlueBUS vykonat na riadiacej jednotke fazu rozliSenia, ako
uvadza odsek ,7.3.6 RozliSenie dal$ich zariadeni®.

e Viaceré zariadenia NC je mozné zapojit do série bez obmedzenia
poctu.

e Dve zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ sa moézu
zapojit paralelne. Ak su viac ako dve, zapoja sa stupnovito s jedinym
kone¢nym odporom 8,2 kQ.

e Je mozné kombinovat NO a NC, ak sa zapoja 2 kontakty paralelne, ale
ku kontatu NC treba dat do série odpor 8,2 kQ (toto umoznuje aj
kombinaciu 3 zariadeni: NO, NC a 8,2 kQ).

A Ak sa vstup STOP pouziva na zapojenie =zariadeni
s bezpeénostnou funkciou, jedine zariadenia s konstantnym odporom
8,2 kQ zarucuju bezpecnostnu kategoriu 3 podla normy EN 954-1.

Iy
o ]

Fotobunka Mostiky

Fotobunka Mostiky

FOTO

Vonkajsia fotobunka v. = 50
s inverziou pri zatvarani

FOTO 2

Vonkajsia fotobunka
s inverziou pri otvarani

FOTO Il

Vonkajsia fotobunka v. = 100
s inverziou pri zatvarani

FOTO 21I

Vnutorna fotobunka
s inverziou pri otvarani

FOTO 1

Vnutorna fotobunka v. = 50
s inverziou pri zatvarani

FOTO 3

Jedina fotobunka, ktora
pokryva cely automaticky systém

FOTO 11l |

Vnutorna fotobunka v. = 100 I [IL
s inverziou pri zatvarani

7.3.4) Fotosenzor FT210B

Fotosenzor FT210B spdja do jediného zariadenia systém obmedzenia sily
(typ C podlfa normy EN 12453) arozliSova¢ pritomnosti prekazok na
optickej osi medzi vysielatom TX a prijimacom RX (typ D podla normy EN
12453). Na fotosenzore FT210B su signaly stavu citlivej hrany vysielané
prostrednictvom fotobunkového lG¢a spajajuc 2 systémy do jediného
zariadenia. Vysielacia €ast ulozend na mobilnom kridle je napajana
batériami, &m odpadavaju neestetické systémy zapojenia. Specialne
obvody znizuju odber prudu batérie a zaru€uju Zivotnost az 15 rokov (vid
navod k vyrobku).

7.3.5) ROBUS v rezime ,,Slave“

S vhodnym programovanim a zapojenim méze ROBUS fungovat v rezime
,Slave* (sluha). Tento spdsob fungovania sa pouziva, ked treba
automatizovat 2 protilahlé kridla a ich pohyb ma byt synchronizovany. Pri
takomto spdsobe jeden ROBUS funguje ako Master (pan), ¢ize ovlada

Zapojenie medzi ROBUSom Master a ROBUSom Slave je urobené cez
BlueBUS.

A V tomto pripade musi byt dodrzana polarita zapojenia medzi

dvomi ROBUSMmI, ako znazornuje obrazok 26 (ostatné zariadenia
nad'alej nevyzaduju dodrzanie polarity).

[

A Indtalacia FOTO 3 spolu s FOTO Il si vyzaduje, aby TX a RX boli
umiestnené v sulade s upozornenim uvedenym v navode na inStalaciu
fotobuniek.

Jediné zariadenie FT210B v spojeni s citlivou hranou (napriklad TCB65)
umozniuje dosiahnut bezpecnostny stuperi ,primarnej hrany* pozadovany
normou EN 12453 pre vSetky ,typy pouzitia“ a ,typy aktivacie®.

Fotosenzor FT210B v spojeni s ,odporovymi“ citlivymi hranami (8,2 kQ), je
bezpecény voci individualnej poruche (kategéria 3 podla EN 954-1). Ma
Specialny protikolizny obvod, ktory predchadza ruSeniu s dal$imi aj
nezosynchronizovanymi fotobunkami a umoznuje pridat dalSie fotobunky,
napriklad v pripade prejazdu tazkych vozidiel, kde sa normalne pridava
druha fotobunka do vysky 1 m nad zemou.

Dalsie informacie o spdsobe zapojenia a adresovani najdete v navode
k FT210B.

pohyb a druhy ROBUS funguje ako Slave, ¢ize vykonava prikazy vydané
Masterom (od vyroby su vSetky ROBUSy Master).

Na konfiguraciu ROBUSu ako Slave treba aktivovat funkciu na prvom
stupni ,Rezim Slave* (vid tabulku 7).

@) @]
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Pri inStalacii 2 ROBUSov v rezime Master-Slave vykonajte tieto operacie: e Zapnite napajanie 2 motorov.

e Dva motory nainstalujte tak, ako vidno na obrazku 25. Nezalezi na tom, o Na ROBUSe Slave nastavte funkciu ,Rezim Slave” (vid tabulku 7).
ktory motor funguje ako Master, a ktory ako Slave. Pri vybere berte e Vykonajte rozliSenie zariadeni na ROBUSe Slave (vid odsek ,4.3
do Uvahy iba pohodinost zapojeni a fakt, Ze prikaz Krok-za-krokom na Rozligenie zariadeni*).

Slave umozriuje celkové otvorenie iba kridla Slave. e Vykonajte rozliSenie zariadeni na ROBUSe Master (vid odsek ,4.3

e Zapojte 2 motory podla obrazku 26. RozliSenie zariadeni®).

e Zvolte smer otvaracieho manévru 2 motorov, ako vidno na obrazku 25 o Vykonajte rozligenie dizky kridla na ROBUSe Master (vid odsek ,4.4
(vid tiez odsek ,4.1 Vyber smeru*). Rozlisenie dizky kridla“).
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Pri zapdjani 2 ROBUSov v rezime Master-Slave davajte pozor:

o Vsetky zariadenia musia byt pripojené na ROBUS Master (ako na obrazku 26) vratane radiového prijimaca.

e V pripade pouZitia batérie, oba motory musia mat svoju vlastnu batériu.

e VSetko programovanie na ROBUSe Slave musi byt ignorované (previada ROBUS Master) okrem toho uvedeného v tabulke 14.

Tabulka 14: Progamovanie na ROBUSe Slave nezavisle od ROBUSu Master

Funkcie na prvom stupni (funkcie ON-OFF) Funkcie na druhom stupni (nastavitelné parametre)
Stand-by Rychlost motora
Vypad Vystup SCA
RezZim Slave Sila motora
Archiv chyb

Na Slave sa méze zapojit:

e vlastny majak (Flash)

e vlastna kontrolka otvorenej brany (SCA)

e vlastna citliva hrana (Stop)

e vlastné zariadenie (P.P.), ktoré ovlada celkové otvorenie kridla Slave.
Na Slave vstupy Open a Close nie su pouzité.

7.3.6) RozliSenie d'alSich zariadeni

Normalne je rozliSenie zariadeni zapojenych na BlueBUS a na vstup STOP vykonané pocas fazy instalacie. Ak su vSak pridané alebo odobraté zariadenia,
je potrebné vykonat rozliSenie podla tabulky 15.

Tabulka 15: RozliSenie d'alSich zariadeni

1. Stlacte a podrzte 3 sekundy stlacené tlacidla [A] a [Set]. ¥y ¥
TNES
2. Uvolnite tlacidla, ked led L1 a L2 za¢nu velmi rychlo blikat'. 4+ 4 P
(a|(seT| T~ L1 /(T)‘-. L2
3. Pockajte par sekund, kym riadiaca jednotka dokonéi rozliSenie zariadeni Q’%
A
4. Po dokonceni rozlienia led L1 a L2 prestanu blikat, led SOTP musi zostat' svietit, led L1...L8 sa rozsvietia podla
stavu funkcie ON-OFF, ktor(i predstavuiju. O O 9

A Po pridani alebo odobrati zariadeni je treba znovu vykonat' kolaudaciu automatického systému podra instrukcii v odseku ,,5.1 Kolaudacia“.
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7.4) Specialne funkcie

7.4.1) Funkcia ,,Vzdy otvor*

Funkcia ,VZdy otvor* umoznuje riadiacej jednotke ponechat zariadenie
v otvorenom stave vzdy, ked prikaz ,Krok-za-krokom* ma dihsie trvanie
ako 2 sekundy. Toto je uzitotné napriklad na zapojenie kontaktu
programovacich hodin na svorku P.P., na udrZanie otvorenej brany po¢as

7.4.2) Funkcia ,,Hyb aj tak*

V pripade, Ze niektoré z bezpecnostnych zariadeni nefunguje spravne
alebo je Uplne pokazené, branu je mozné ovladat v rezime ,Osoba
pritomna*“.

7.4.3) Upozornenie k udrzbe

ROBUS dovoluje avizovat uzivatelovi, kedy treba vykonat prehliadku
automatického zariadenia. Pocet manévrov, po ktorych sa spusti
signalizacia, je mozné zvolit z 8 stupniov prostrednictvom nastavitelného
parametra ,Avizo udrzby” (vid tabulku 9).

Stupent 1 je ,automaticky” avychadza z obtiaznosti manévrov, Ccize

urcitého Casového rozmedzia. Tato vlastnost plati bez ohladu na spdsob
nastavenia vstupu P.P. svynimkou nastavenia ,Zatvor, vid odsek
4Funkcia P.P.“ v tabulke 9.

BlizSie informacie najdete vodseku ,Ovladane s nefunkénymi
fotobunkami® v prilohe ,InStrukcie a upozornenia pre uzivatelov motora
ROBUS*.

Pozadovana udrzba je signalizovana prostrednictvom majaka Flash alebo
Ziarovky pripojenej na vystup SCA, ked je tento nastaveny ako ,kontrolka
udrzby“ (vid tabufku 9). Na zaklade pocétu vykonanych manévrov oproti
naprogramovanému poc¢tu vydavaju majak a kontrolka udrzby signaly
uvedené v tabulke 16.

z ndmahy a trvania manévru. Ostatné nastavenia su zaloZzené na pocte
manévrov.

Tabul'ka 16: Upozornenie k idrzbe pomocou majaka a kontrolky udrzby

Pocet manévrov Signalizacia na majaku

Normalne (0,5 sekundy rozsvieteny,

0,5 sekundy zhasnuty).

Na zaciatku manévru zostane svietit 2 sekundy,
potom pokracuje normalne.

Na zaciatku a na konci manévru zostane svietit
2 sekundy, potom pokraduje normaine.

Signalizacia na kontrolke udrzby

menej ako 80 % limitu Svieti 2 sekundy na zagiatku otvarania.

od 81 do 100 % limitu Blika pocas celého manévru.

viac ako 100 % limitu Blika stale.

Kontrola poétu vykonanych manévrov
S funkciou ,Avizo Udrzby*“ je mozné skontrolovat v percentach pocet vykonanych manévrov oproti nastavenému limitu. Pri kontrole postupujte tak, ako je
uvedené v tabulke 17.

Tabulka 17: Kontrola po¢tu vykonanych manévrov

1. Stlacte a podrzte 3 sekundy stlacené tlacidlo [Set]. ¥

3s

2. Uvolnite tlacidlo [Set], ked led L1 zaéne blikat. \(5/ 4
5 L
3. Stlacte tlacidlo [A] alebo [ ¥] na presunutie blikajlcej led na led L7, t.j. ,vstupnu led” pre parameter ,Avizo Gdrzby". 4 L Z
@alebo@ O( L7
4. Stlaéte a pocas krokov 5, 6 a 7 podrzte stlacené tlacidlo [Set].
E
5. Pockajte pribilzne 3 sekundy, kym sa rozsvieti led, ktora predstavuje aktualny stupef parametra ,Avizo udrzby". e
;(n): 3s
6. Stlacte a ihned uvolnite tiacidia [A]a [V]. Y4 Y4
(a] a (+]
7. Led zodpovedajuca vybranému stupriu niekolkokrat blikne. Pocet bliknuti ukazuje percento vykonanych manévrov (v

nasobkoch 10 %) vo&i nastavenému limitu.

Napriklad: ak je nastavené avizo udrzby na L6 t.j. 10000, 10 % zodpoveda 1000 manévrom. Ak led vykona 4 bliknutia,
znamena to, Zze bolo dosiahnutych 40 % manévrov (t.j medzi 4000 a 4999 manévrov). Ak nebolo dosiahnutych 10 %
manévrov, nebude Ziadne bliknutie.

\dg \(5,_' \(5/

N ee T poget?

8. Uvolnite tlagidio [Set]. 4

Vynulovanie pocitadla manévrov
Po vykonani udrzby zariadenia je potrebné vynulovat poéitadlo manévrov. Postupujte podfa tabulky 18.

Tabul'ka 18: Vynulovanie pocitadla manévrov

1. Stlacte a podrzte 3 sekundy stlacené tlacidlo [Set]. ¥

SET| 9s

A +
S u

2. Uvolnite tlacidlo [Set], ked led L1 za¢ne blikat.

3. Stlacte tlacidlo [ A] alebo [ Y] na presunutie blikajicej led na led L7, t.j. ,vstupnu led” pre parameter ,Avizo udrzby*. 4 ¥4 \éﬁ
(a Jatebo( v ] 7 X
4. Stlacte a pocas krokov 5 a 6 podrzte stlacené tlacidlo [Set]. 2
5. Pockajte pribilzne 3 sekundy, kym sa rozsvieti led, ktora predstavuje aktualny stuperi parametra ,Avizo udrzby*. )1,
7¢< 3s
6. Stlacte a podrzte aspon 5 sekund tlacidla [A] a [ V], potom ich uvolnite.
Prislusna led na vybranom stupni vykona sériu rychlych blikani, ¢im signalizuje, ze pocitadlo manévrov bolo Y4 4 \é/
vynulované. a EI ST
7. Uvolnite tlacidlo [Set]. 4
(se1)
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7.5)  Zapojenie d'alSich zariadeni

Ak potrebujete napajat nejaké externé zariadenie, napriklad Ccita¢
bezdotykovych kariet alebo osvetlenie kluc¢ového prepinaca, je mozné

sior LR

pripojit napajane, ako znazorfiuje obrazok 27. Napétie je 24 V cc -30 % + l l

+50 % s maximalnym odberom pridu 100 mA.

7.6) Riesenie problémov

V tabulke 19 najdete dolezité informacie, ktoré vam pomozu riesit pripadné
problémy, s ktorymi sa moézete stretndt pocas inStalacie alebo v pripade

poruchy.

@ P s

Tabulka 19: Hfadanie poruch

Priznaky

Doporucené previerky

Radiovy vysiela€ neovlada branu a led na vysielaci sa nerozsvieti

Skontrolujte, &i nie su vybité batérie vysielaca, pripadne ich vymerite.

Radiovy vysiela¢ neovlada branu, ale led na vysielaéi svieti

Skontrolujte, i je vysiela¢ spravne ulozeny do paméte radiového prijimaca.

Neovlada sa Ziaden manéver a led ,BlueBUS* neblika

Skontrolujte, ¢i je ROBUS napdjany sietovym napatim.
Skontrolujte, ¢i nie su vybité poistky. Ak ano, zistite pri¢inu poruchy, a potom ich
vymeiite za nové rovnakej hodnoty.

Neovlada sa Zziaden manéver a majak je zhasnuty

Skontroluijte, ¢i je prikaz skuto¢ne prijaty. Ak prikaz dorazi na vstup PP, prislu§na
led ,PP* sa musi rozsvietit. Ak sa pouziva radiovy vysiela¢, led ,BlueBUS* musi
dvakrat rychlo bliknut.

Neovlada sa Ziaden manéver a majak niekolkokrat blikne

Spocitajte, kolkokrat majak blikne a vysledok porovnajte s tabulku 21.

Manéver sa zacne, ale ihned nastane inverzia

Zvolena sila by mohla byt prili§ nizka pre typ brany. Skontrolujte, ¢i nie su nejaké
prekazky, pripadne vyberte vaésiu silu.

Manéver sa vykona spravne, ale majak nefunguje

Skontrolujte, ¢i je poGas manévru napatie na svorke majaka Flash (hodnota
napatia nie je dolezita, cca 10-30 Vcc). Ak je napatie, problém spdsobuje Ziarovka,
ktord treba vymenit za novu rovnakej hodnoty. Ak nie je napétie, vystup Flash by
mohol byt pretazeny, skontrolujte, €i neprislo ku skratu na kabli.

Manéver sa vykona spravne, ale kontrolka SCA nefunguje

Skontrolujte, aky typ funkcie je nastaveny pre vystup SCA (tabulka 9).

Ked ma byt kontrolka rozsvietend, skontrolujte, i je na svorke SCA napatie (cca
24 Vcc). Ak je napatie, problém spdsobuje kontrolka, ktoru treba vymenit za novu
rovnakej hodnoty. Ak nie je napatie, vystup SCA by mohol byt pretazeny,
skontrolujte, ¢i neprislo ku skratu na kabli.

7.6.1) Archiv chyb

ROBUS umoziiuje zobrazenie chyb, ktoré sa prejavili pri poslednych 8 manévroch, napriklad prerusenie manévru kvéli zasahu fotobunky alebo citlivej

hrany. Pri kontrole zoznamu chyb postupujte podfa tabulky 20.

Taburka 20: Archiv chyb

1. Stlacte a podrzte 3 sekundy stlacené tlacidlo [Set]. ¥
3s
2. Uvolnite tlacidlo [Set], ked led L1 za¢ne blikat'. \d}i 4+
w L1 ( seT|
3. Stlacte tlacidlo [A] alebo [ V] na presunutie blikajucej led na led L8, t.j. ,led vstupu® pre parameter ,Archiv chyb®. ¥4 Y4 \(5,
(alateroCv] ®X 18
4. Stlacte a pocas krokov 5 a 6 podrzte stlacené tlacidlo [Set].
5. Pockajte pribilzne 3 sekundy, kym sa rozsvietia led predstavujice manévre, ktoré mali chyby. Led L1 ukazuje
vysledok najcerstvejSieho manévru, led L8 vysledok najstarSieho 6smeho. Ak led svieti, znamena to, ze pocas Sl
manévru sa prejavili chyby. Ak je led zhasnutd, znamena to, Ze manéver prebehol bez chyb. 3g 71
6. Stlacte tlacidla [A] a [ V] na vyber Zelaného manévru:
Prislusna led vykona tolko blikani ako by normalne urobil majak po nejakej chybe (vid tabulku 21). 4 ¥4

7. Uvolnite tlacidlo [Set].

7.7) Diagnostika a signalizacia

Niektoré zariadenia vydavaju priamo signaly, prostrednictvom ktorych je mozné rozoznat stav fungovania alebo pripadnd poruchu.

7.7.1) Signalizacia na majaku

Majak FLASH po¢as manévru vykonava jedno bliknutie za sekundu. Ked sa vyskytnu anomalie, blikanie je rychlejSie. Bliknutia sa opakuju dvakrat,

oddelené 1-sekundovou pauzou.
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Tabul'ka 21: Signalizacia na majaku

Rychle bliknutia

Pri¢ina

AKCIA

1 bliknutie Na zaciatku manévru kontrola zariadeni zapojenych na BlueBUS nezodpoveda tym,
pauza 1 sekundu Chyba na BlueBUS ktoré boli uloZzené do pamate vo faze rozliSenia. Bud su vadné zariadenia, ktoré treba
1 bliknutie skontrolovat’ a vymenit, alebo pri$lo k Upravam a treba znovu vykonat rozliSenie.

2 bliknutia Na zaciatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedavaju suhlas k pohybu,
pauza 1 sekundu Zasah fotobunky skontrolujte, ¢i nie su prekazky.

2 bliknutia Pocas pohybu je to normalne, ak je skuto€ne pritomna prekazka.

3 bliknutia

pauza 1 sekundu Zasah obmedzovaca ,Sily motora® Pocas pohybu sa brana stretla s va¢sim trenim. Zistite pricinu.

3 bliknutia

4 bliknutia

pauza 1 sekundu Zasah vstupu STOP Na zaciatku manévru alebo po¢as pohybu zasiahol vstup STOP. Zistite pricinu.

4 bliknutia

5abL:Izk:L1tlsekundu Chyba vo vnutornych parametroch | Pockajte aspori 30 sekund a sklste dat prikaz. Ak stav pretrvava, méze sa jednat
g bliknuti elektronickej jednotky o vaznu poruchu a treba vymenit’ riadiacu jednotku.

6 bliknuti Prekroceny maximaln limit

pauza 1 sekundu manévrov );a hodinu Y Pockajte niekolko minut, kym sa obmedzova¢ manévrov vrati pod maximalny limit.

6 bliknuti

7abu"zk:L1ltlsekundu Chyba na vnuatornych elektrickych | Odpojte na niekolko sekind vSetky obvody napdjania, potom skuste dat prikaz. Ak stav
5 bliknuti obvodoch pretrvava, mézZe sa jednat o vaznu poruchu a treba vymenit riadiacu jednotku.

8 bliknuti Uz je prijaty jeden prikaz, ktory

pauza 1 sekundu nedc:vol’EjeJ vgkojnat’ d’algie pril‘<azy ry Zistite, aky prikaz pretrvava. Napriklad mo6ze ist o prikaz hodin na vstupe ,otvor®.

8 bliknuti

7.7.2) Signalizacia na riadiacej jednotke

Na riadiacej jednotke je séria led, z ktorych kazda moze davat zvlastny
signal, tak po¢as normalneho fungovania, ako aj v pripade anomalie.

[.-.-.-;

Tabulka 22: Led na svorkach riadiacej jednotky

Led BlueBUS Pri¢ina AKCIA
Zhasnuta Porucha Skontroluijte, ¢i je napajanie. S’kontrolulte, ¢i nevyhoreli poistky. Popripade zistite pri€inu
poruchy a vymerite ich za nové rovnakého typu.
. . X o Ide ovaznu poruchu. Skuste na niekolko sekind vypnut riadiacu jednotku. Ak stav
Rozsvietena Tazka porucha

pretrvava, je potrebné vymenit riadiacu jednotku.

1 bliknutie za sekundu

Vsetko OK

Normalne fungovanie riadiacej jednotky.

2 rychle bliknutia

Pri$lo k zmene stavu vstupov

Je to normalne, ked pride kzmene na jednom zo vstupov OPEN, STOP, zasah
fotobunky alebo je pouZity radiovy vysiela¢.

Séria bliknuti oddelena

1 Roézne Ide o rovnaku signalizaciu ako na majaku, vid' tabulku 21.

-sekundovou pauzou

Led STOP Pri¢ina AKCIA

Zhasnuta Zasah na vstupe STOP Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup STOP.

Rozsvietena VSetko OK Vstup STOP je aktivny.

Led P.P. Pri¢ina AKCIA

Zhasnuta Vsetko OK Vstup PP nie je aktivny.

Rozsvietena Zasah na vstupe P.P. Je to normalne, ak je skuto€ne aktivne zariadenie zapojené na vstup PP.

Led OTVOR Pri¢ina AKCIA

Zhasnuta VSetko OK Vstup OTVOR nie je aktivny.

Rozsvietena Zasah na vstupe OPEN Je to normalne, ak je skutocne aktivne zariadenie zapojené na vstup OTVOR.
Led ZATVOR Pri¢ina AKCIA

Zhasnuta VSetko OK Vstup ZATVOR nie je aktivny.

Rozsvietena Zasah na vstupe CLOSE Je to normalne, ak je skuto¢ne aktivne zariadenie zapojené na vstup ZATVOR.

Tabulka 23: Led na tlacidlach riadiacej jednotky

Led L1 Popis
Zhasnuta Pocas normalneho fungovania oznamuje, Ze ,Automatické zatvorenie* nie je aktivne.
Rozsvietena Pocas normalneho fungovania oznamuje, Ze ,Automatické zatvorenie® je aktivne.
Blika . Prebi.ei)a programovanie fun[«:il’. 3 ) o . o o . )
e Ak blika spolu s L2, znamena to, Ze treba vykonat fazu rozliSenia zariadeni (vid odsek ,4.3 RozliSenie zariadeni®).
Led L2 Popis
Zhasnuta Pocas normalneho fungovania oznamuje, Ze ,Zatvor po foto“ nie je aktivne.
Rozsvietena Pocas normalneho fungovania oznamuje, Ze ,Zatvor po foto“ je aktivne.
Blika e Prebieha programovanie funkcii.
e Ak blika spolu s L1, znamena to, Ze treba vykonat fazu rozliSenia zariadeni (vid odsek ,4.3 RozliSenie zariadeni).
Led L3 Popis
Zhasnuta Pocas normalneho fungovania oznamuje, Ze ,VZdy zatvor” nie je aktivne.
Rozsvietena Pocas normalneho fungovania oznamuije, Ze ,VZdy zatvor® je aktivne.
Blika e Prebieha programovanie funkcii.
® Ak blika spolu s L4, znamena to, Ze treba vykonat fazu rozligenia dizky kridla (vid odsek ,4.4 Rozligenie dizky kridla“).
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Led L4 Popis
Zhasnuta Pocas normalneho fungovania oznamuje, Ze ,Stand-by“ nie je aktivne.
Rozsvietena Pocas normalneho fungovania oznamuje, Ze ,Stand-by” je aktivne.
Blika e Prebieha programovanie funkcii.
o Ak blika spolu s L3, znamena to, Ze treba vykonat fazu rozlidenia dizky kridla (vid odsek ,4.4 Rozligenie dizky kridla“).
Led L5 Popis
Zhasnuta Pocas normalneho fungovania oznamuje, ze ,Vypad" nie je aktivny.
Rozsvietena Pocas normalneho fungovania oznamuje, Ze ,Vypad" je aktivny.
Blika Prebieha programovanie funkcii.
Led L6 Popis
Zhasnuta Pocas normalneho fungovania oznamuje, Ze ,Blikanie vopred* nie je aktivne.
Rozsvietena Poc¢as normalneho fungovania oznamuje, Ze ,Blikanie vopred” je aktivne.
Blika Prebieha programovanie funkcii.
Led L7 Popis
Zhasnuta Pocas normalneho fungovania oznamuje, Ze vstup ZATVOR aktivuje zatvaraci manéver.
Rozsvietena Pocas normalneho fungovania oznamuje, Ze vstup ZATVOR aktivuje Eiastoéné otvorenie.
Blika Prebieha programovanie funkcii.
Led L8 Popis
Zhasnuta Pocas normalneho fungovania oznamuje, Ze ROBUS je konfigurovany ako Master.
Rozsvietena Poc¢as normalneho fungovania oznamuje, Ze ROBUS je konfigurovany ako Slave.
Blika Prebieha programovanie funkcii.

7.8) PrisluSenstvo

Pre ROBUS si mozete vybrat nasledovné volitelné prislusenstvo: Kompletny a aktualny zoznam prisluSenstva najdete v katalégu vyrobkov
e PS214 batéria 24 V — 1,2 Ah so zabudovanym dobijanim Nice S.p.a.

e SMXI alebo SMXIS radiovy prijima¢ 433,92 MHz s digitalnym

kédovanim Rolling Code
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8) Technické parametre

Za ucelom vylepSovania svojich vyrobkov si Nice S.p.a. vyhradzuje pravo uUpravy technickych parametrov, kedykolvek to uzna za vhodné a bez
predchadzajuceho upozornenia, so zachovanim funkénosti a U€elu pouzitia.
V8etky uvedené technické parametre sa vztahuju na teplotu prostredia 20 °C (5 °C).

Technické parametre ROBUSu

Model

RB600 — RB600P | RB1000 — RB1000P

Typoldgia

elektromechanicky motor na automaticky pohyb posuvnych bran na rezidenéné pouzitie, kompletny
s elektronickou riadiacou jednotkou

Ozubeny prevod

Z: 15; modul: 4; rozte€: 12,6 mm; primarny priemer: 60 mm

Max. kratiaci moment pri vypade (zodpoveda 18 Nm 27 Nm
kapacite vyvinut silu schopnu dat kridlo do pohybu) [600 N] [900 N]
Nominalny kratiaci moment (zodpoveda kapacite 9 Nm 15 Nm
vyvinut silu schopnu udrzat kridlo v pohybe) [300 N] [500 N]
Rychlost pri nominalnom kratiacom momente 0,15 m/s 0,14 m/s
Rychlost naprazdno (vyber zo 6 rychlosti 031 mis 0.28 mis

rovnajucich sa cca 100, 85 70, 55, 45, 30 %)

Max. frekvencia pracovnych cyklov (pri
nominalnom krdtiacom momente)

100 cyklov/deri (riadiaca jednotka umozriuje
max. cykly v zmysle tabuliek 2 a 3)

150 cyklov/der (riadiaca jednotka umozriuje
max. cykly v zmysle tabuliek 2 a 3)

Max. nepretrzity ¢as prace (pri nominalnom
krdtiacom momente)

7 minut (riadiaca jednotka umozfiuje max. 5 minut (riadiaca jednotka umoZziiuje max.
nepretrzité fungovanie v zmysle tabuliek 2 a 3) nepretrzité fungovanie v zmysle tabuliek 2 a 3)

Limity fungovania

véeobecne je ROBUS schopny automatizovat' brany s vahou alebo dizkou v ramci limitov uvedenych
v tabulkédch 2,3 a4

Zivotnost

odhadom od 20.000 do 250.000 cyklov, v zavislosti od podmienok uvedenych v tabulke 4

Napéjanie ROBUS 600 - 1000
Napéjanie ROBUS 600 - 1000/V1

230 Vac (+10 % -15 %) 50/60 Hz
120 Vac (+10 % -15 %) 50/60 Hz

Max. vykon pri vypade

515 W [2,5 A] [4,8 A verzia V1] [ 450 W [2,3 A] [4,4 A verzia V1]

Izola€na trieda

1 (vyZaduje sa bezpe¢nostné uzemnenie)

Nudzové napajanie

prostrednictvom volitelného prisluSenstva PS124

Vystup majaka

pre 2 majaky LUCYB (Ziarovka 12V, 21 W)

pre 1 Ziarovku 24 V max. 4 W (vystupové napatie méze kolisat medzi -30 +50 % a mdze ovladat aj

Vystup S.C.A. malé relé)

Vystup BlueBUS vystup s max. zatazou 15 jednotiek BlueBUS

Vstup STOP pre kontakty normalne zatvorené, normadine otvorené alebo s konstantnym odporom 8,2 kQ, so
samonacitanim (zmena voci ulozenému stavu vyvola prikaz ,STOP*)

Vstup PP pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz P.P.)

Vstup OTVOR pre kontakty normaine otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz OTVOR)

Vstup ZATVOR pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz ZATVOR)

Vstup radia konektor SM pre prijima¢e SMXI alebo SMXIS

Vstup antény radia

52 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny

Nastavitelné funkcie

8 funkcii typu ON-OFF a 8 nastavitelnych parametrov (vid tabulky 7 a 9)

Samonacditacie funkcie

automatické nacitanie zariadeni zapojenych na vystup BlueBUS, typu zariadenia ,STOP* (kontakt
NO, NC alebo konstantny odpor 8,2 kQ), dizky kridla a vypocet bodov spomalenia a &iastoéného
otvorenia

Pracovna teplota -20°C + 50 °C
Pouzitie v obzvlast kyslom, slanom alebo .

potencialne vybusnom prostredi nie

Stupen ochrany 1P 44

Rozmery a vaha

330 x 210 v. 303 mm; 11 kg 330 x 210 v. 303 mm; 13 kg
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InStrukcie a upozornenia pre uzivatelov motora ROBUS

Blahozelame vam k vyberu vyrobku Nice pre vas automaticky
systém! Nice S.p.a. vyraba komponenty na automatizovanie
bran, dveri, rolovacich vrat, roliet a markiz: motory, riadiace
jednotky, radiové ovladanie, majaky, fotobunky
a prisluSenstvo. Nice pouziva iba kvalitné materialy a pracovné
postupy. Neustale pracuje na vyvoji inovativnych rieSeni, ktoré
by maximalne zjednodusili pouzivanie jeho =zariadeni a
uzkostlivo sa venuje Studiu ich technickych, estetickych
a ergonomickych vlastnosti. Zo Sirokej Skaly vyrobkov Nice vas
inStalujuci technik urcite vybral najvhodnejS§i model pre
splnenie vaSich poziadaviek. Nice v8ak nie je vyrobcom vasho
automatického zariadenia. Toto je vysledkom analyzy,
zhodnotenia, vyberu materidlov a realizacie systému vasim
indtalujucim technikom. Kazdy automaticky systém je
jedine¢ny aiba va$ technik ma skusenosti a profesionalitu
potrebné na zostavenie systému vyhovujuceho vasim
potrebam, bezpenému a spolahlivému z ¢asového hladiska,
a hlavne vyhovujucemu platnym normam. Automatické
zariadenie, okrem toho, Ze je urcitym bezpec¢nostnym prvkom,
je aj velmi pohodiné a s trochou pozornosti vam bude sluzit
dlhé roky. A hoci automaticky systém vo vasSom vlastnictve
spifha predpisany bezpeénostny stupefi, nie je vylidena
pritomnost ,pretrvavajuceho rizika®, tj. moznost, Ze sa
vyskytnu rizikové situacie, obvykle sposobené nedbalym alebo
priam chybnym pouzitim. Z tohto dévodu by sme vam chceli
poskytnut’ niekolko rad, ako sa vyhnut nehodam:

e Pred prvym pouzitim automatického zariadenia si
nechajte od inStalujuceho technika vysvetlit pdvod
pretrvavajuceho rizika a venujte niekolko minut precitaniu si
inStrukcii a upozorneni pre uzivatela, ktoré vam odovzdal
technik, aktoré si odlozte pre pripad pochybnosti
v buducnosti, pripadne ho odovzdajte novému majitelovi
automatického zariadenia.

e Vase automatické zariadenie je stroj, ktory verne
vykonava vaSe prikazy. Nedbalé a nespravne pouzivanie
zneho mobze urobit nebezpeény stroj. Neuvadzajte
zariadenie do pohybu, ak v jeho akénom radiu stoja osoby,
zvierata alebo veci.

e Deti: automatické =zariadenie =zaruCuje vysoky stupen
bezpecnosti. Jeho systém rozliSovania prekazok brani
v pohybe brany, ak su pritomné osoby alebo predmety, ¢im
zaruCuje vzdy predvidatelnu a bezpeénu aktivaciu. Napriek
tomu je rozumné zakazat detom hrat sa v blizkosti
zariadenia a nenechavat dialkové ovladanie v ich dosahu,
aby nedoslo k ne€akanej aktivacii - to nie su hracky!

e Zavady: akonahle spozorujete akékolvek neobvyklé
spravanie zo strany automatického zariadenia, vypnite
elektrické napajanie a vykonajte manualne odblokovanie.
NepokuSajte sa sami o nejaku opravu, ale zavolajte svojho
indtalujuceho technika. Medzi€asom - po odblokovani
motora, ako je detajlne popisanej dalej - mdze zariadenie
fungovat ako normalna neautomatizovana brana.
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e Udrzba: ako kazdy stroj aj vase automatické zariadenie
potrebuje pravidelni udrzbu, aby mohlo fungovat ¢o
najdlhSie  a najbezpecnejsSie. S vaSim technikom si
dohodnite plan udrzby s pravidelnymi ¢asovymi Usekmi.
Nice doporu€uje pri normalnom domacom pouzivani
kontrolu kazdych 6 mesiacov, ale toto obdobie mbéze byt
odlisné podla intenzity pouzivania. Akakolvek kontrola,
Udrzba alebo oprava musi byt vykonana kvalifikovanym
pracovnikom.

o Aj ked si myslite, ze to zvladnete, neupravujte zariadenie,
ani parametre programu a nastavenia. Za toto zodpoveda
vas$ instalujuci technik.

e Kolaudacia, pravidelna udrzba a pripadné opravy musia byt
zadokumentované osobou, ktora ich vykonala a prislusné
doklady uchované u majitela zariadenia.

Jediny zasah, ktory vam dovolujeme a doporucujeme
pravidelne  vykonavat, je Ggistenie skiel fotobuniek
a odstranenie pripadnych listov ¢i kamienkov, ktoré by mohli
byt prekazkou pre automatické zariadenie. Aby sa nestalo, ze
niekto uvedie branu prave vtedy do pohybu, najprv odblokujte
zariadenie (ako je popisané dalej). Na Cistenie pouzivajte iba
handricku mierne navlhéenud vodou.

e Likvidacia: ked automatické zariadenie dozije, zabezpecte
jeho likvidaciu kvalifikovanym pracovnikom, aby materialy
boli odovzdané na recyklovanie alebo do zberne v sulade
s platnymi normami.

e V pripade poruchy alebo vypadku prudu: zatial ¢o ¢akate
na prichod vasho technika alebo na navrat pradu, ak
zariadenie nie je vybavené batériou, branu mozete pouzivat
ako hocijaki neautomatizovanu branu. Na to musite
vykonat manualne odblokovanie (jediny zasah do
zariadenia dovoleny uzivatelovi). Tuto operaciu Nice
navrhol tak, aby bola uplne jednoduchéa a nepotrebovali ste
k nej Ziadne Specialne naradie alebo nadmernd fyzicku
namahu.
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Odblokovanie a manualny pohyb: skér ako vykonate tuto operaciu, dajte pozor, pretoze odblokovanie sa mdze urobit' iba

vtedy, ked kridlo nie je v pohybe.

1 Odsunite kryt zamku.

2 Vlozte klU¢ a otocte ho v smere hodin.

4 Ruéne hybte kridlom.

Na zablokovanie: vykonajte tie isté operacie v opaénom poradi.

Ovladanie s nefunkénymi bezpecnostnymi prvkami:
branu je mozné ovladat aj v pripade, ak bezpecnostné
zariadenia nefunguju spravne.

o Aktivujte ovladanie brany (dialkové ovladanie, klucovy
prepina¢ a pod.). Ak je vSetko v poriadku, brana sa
otvori alebo zatvori normalne. V opa¢nom pripade
majak niekolkokrat blikne, ale manéver nezacne (pocet
bliknuti zavisi od doévodu, kvoli ktorému manéver
nemoze zacdat).

e Vtakomto pripade sa musi do 3 sekund znovu
aktivovat’ a podrzat’ aktivovany prikaz.

e Asi 0 2 sekundy sa za¢ne pohyb brany v reZzime ,0soba
pritomna“, to znamena, ze kym prikaz pretrvava, brana
pokracuje v pohybe. Ked prikaz prestane, brana sa
zastavi.

A Ak su bezpecnostné prvky nefunkéné,
automaticky systém treba dat’' €o najskor opravit'.

Vymena batérie dialkového ovladania: ak sa vam po
nejakom Case zda, Zze vaSe dialkové ovladanie funguje
horSie alebo vobec nefunguje, mdéze to byt jednoducho
spOsobené vybitou batériou (v zavislosti od pouzivania
mbze prejst od niekolkych mesiacov po viac ako rok).
Pridete na to pozorovanim kontrolky vysielania, ktora sa
bud nerozsvieti, alebo je nejasna, pripadne sa rozsvieti iba
nakratko. Skér ako sa obratite na vasho instalujuceho
technika, skuste pouzit batériu z iného funkéného
vysielata. Ak bolo toto priinou zavady, staci vymenit
batériu za novu rovnakého typu.

Batérie obsahuju jedovaté latky. Nevyhadzujte ich do
spolo¢ného odpadu. Riadte sa nariadeniami upravujucimi
triedenie a likvidaciu odpadu.

Ste spokojni? V pripade, Ze by ste chceli do vasho domu
pridat nové automatické zariadenie, obratte sa na toho
istého instalujuceho technika a na Nice a zabezpe ite si
okrem Specializovaného poradenstva a najmodernejSich
vyrobkov na trhu aj najlepSie fungovanie a maximalnu
kompatibilitu zariadeni.

Dakujeme, Ze ste si pregéitali tieto doporugenia. Zelame
vam maximalnu spokojnost s vasim novym zariadenim.
S kazdou poziadavkou, teraz alebo v budlcnosti, sa
s doverou obratte na vasho instalujuceho technika.
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Declaration of conformity
Vyhlasenie zhody

CE Declaration of Conformity according to Directive 98/37/EC, Annexe I, part B
Viyhlasenie zhody CE v stlade so Smernicou 98/37/ES, Priloha I, ¢ast'B

Number 210/ROBUS Revision: 0

Cislo Revizia

The undersigned Lauro Buoro, managing director, declares under his sole responsibility that the following product:
Dolupodpisany Lauro Buoro, generélny riaditel, vyhlasuje na svoju vlastnt zodpovednost, Ze nasledovny vyrobok

Manufacturer’s name NICE s.p.a.
Meno vyrobcu

Address Via Pezza Alta 13, 31046 Z.1. Rustigné, Oderzo (TV), Italy

Adresa

Type Elektromechanical gearmotor with incorporated control unit

Typ elektromechanicky prevodovy motor so zabudovanou riadiacou jednotkou
Models RB600, RB600P, RB1000, RB1000P

Modely

Accessories SMXI radio receiver, PS124 emergency battery

Prislusenstvo radiovy prijima¢ SMXI, nidzova batéria PS124

Satisfies the essential requirements of the following Directives:
Splria podstatné naleZitosti nasledovnych smernic:

98/37/CE (ex 89/392/EEC) DIRECTIVE 98/37/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL of June
22, 1998 for the harmonisation of the legislations of member States regarding machines.

98/37/ES (ex 89/392/EHS) SMERNICA 98/37/ES EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY z 22. jula 1998 o aproximécii
pravnych predpisov ¢lenskych Statov tykajucich sa strojovych zariadeni.

As specified in the 98/37/EC directive, the use of the product specified above is not admitted until the machine in which it
is incorporated has been identified and declared as conforming to the 98/37/EC directive.

Ako je Specifikované v Smernici 98/37/SE, pouZitie horeuvedeného vyrobku nie je dovolené pokym stroj, do ktorého je
zabudovany, nebol oznaleny a vyhlaseny za zhodny so Smernicou 98/37/ES.

Furthermore, the product complies with the specifications of the following EC directives, as amended by the directive
93/68/EEC of the European Council of July 22, 1993:

Okrem toho, vyrobok spliia nalezitosti nasledovnych ES nariadeni tak ako su upravené Smernicou Rady 93/68/EHS
z 22. jula 1993:

73/23/EEC DIRECTIVE 73/23/EEC OF THE COUNCIL of February 19, 1973 for the harmonisation of the legislations of
member States regarding electrical equipment designed to be used within certain voltage limits

73/23/EHS SMERNICA 73/23/EHS RADY z 19. februara 1973 o zosuladovani pravnych predpisov ¢lenskych Statov
tykajucich sa elektrického zariadenia uréeného na pouzivanie v ramci urcitych limitov napétia

In compliance with the following harmonised standards: EN 60335-1; EN 60335-2-103.
v stllade s nasledovnymi harmonizovanymi normami: EN 60335-1; EN 60335-2-103.

89/336/EEC DIRECTIVE 89/336/EEC OF THE COUNCIL of May 3, 1989 for the harmonisation of the legislations of
member States regarding electromagnetic compatibility

89/336/EHS SMERNICA 89/336/EHS RADY z 3. maja 1989 o aproximacii pravnych predpisov C&lenskych Statov
tykajucich sa elektromagnetickej kompatibility

In compliance with the following harmonised standards: EN 61000-6-2; EN 61000-6-3.
v stllade s nasledovnymi harmonizovanymi normami: EN 61000-6-2; EN 61000-6-3.

Oderzo, December 2, 2004 s

Oderzo, 2. decembra 2004 (=
/ Ladro Buoro
Manhaging Director
generaélny riaditel
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